EUROBLOL

#” cluma

rolbruggen

Kachtemsestraat 161 tel/ +32 51 24 45 00
B 8800 Roeselare fax/ +32 51 24 40 65
btw/ BE 0431.869.932 web/ www.cluma.com

GUIDE TECHNIQUE
TECHNICAL GUIDE

PALAN ELECTRIQUE A CABLE EUROBLOC VT s, 1,2,3,4 &5
ELECTRIC WIRE ROPE HOIST EUROBLOC VT s, 1, 2,3,4 &5

¥4 VERUINDE

LI FTEI M H EQUIPMENT

VERLINDE se réserve le droit de modifiersans préavislescaractéristiques de son matériel 04/2007 VESAFR/ GBVT1234E
VERLINDE reserves the right to alteroramen d the above information without no tice


michael
Cluma nl


EUROBLOC

GUIDE TECHNIQUE
TECHNICAL GUIDE

SOMMAIRE page

1 Codification palan EUROBLOC VT
2 Classification FEM

3 Description Générale

4 Moteur de levage

5 Réducteur de levage

6 Tambour

7 Cable de levage

8 Mouflage et guide cable
9 Moufle et crochet

10 Poulie

11 Limiteurs de charge

12 Monitor MT2

13 Fins de course de levage
14 Chariots

15 Moteur de direction

16 Réducteur de direction
17 Variateur de direction
18 Vitesse de direction

19 Liste des matieres

20 Traitement de surface

3

5

21

33

36

40

46

49

54

55

58

62

66

72

81

82

87

92

95

Page 2

—

EUROBLOC VT hoist codification
2 FEM Classification

3 General Description

4 Hoisting motor

5 Hoisting gear

6 Drum

/7 Hoisting rope

8 Reeving and rope guide
9 Hook block and hook
10 Pulley

11 Load limiter

12 Monitoring unit MT2

13 Hoisting limit switches
14 Trolleys

15 Travelling motor

16 Travelling gear box

17 Travelling inverter

18 Travelling speed

19 Materials list

20 Surface treatment

VERLINDE se sewe le dioitde modifersanspréavislescaractérstiquesde son matérel

VERLINDE reserwes the rightto alteror

amend the above information without notice

04/2007 VESAFR/ GBVTI2345



GUIDE TECHNIQUE
EUROBLOC TEGHNIGAL GUIDE

CODIFICATION D’'UN PALAN VT VT HOIST CODIFICATION

Options/ Options
Mécanique / Mechanical
Eectrique / EHectrical
M+E
Nommal(palan sans o ptions)
Nomal (hoist witho ut option)
Options prédéfinies au tarf
Optionspredefined on price list

ZoHZ2

n

Mode de commande endirection/ Trolley controltype
M Varateuren mode MS(pardéfaut)
hventerMSmode (asdefault value)
E Varateuren mode EP/ hvenerEP mode
C Contacteur(sidigits pré c édents = BV)
Contactors (if previous digits = BV)
- Sipalan fixe (digits pré c édent = 00)
Ffixed hoist (previous digits = 00)

Vitesse de direction / Trave lling speed
Vite sse variable maxi/ (indiquerla valeur)
20 Variable speed max. (put the value)
BV Bivitesse / 2-speeds
00 Palan fixe / Fixed hoist

Tpe de moteurde levage
Hoisting motortype

Tpe de r€ducteurde levage
Hoisting gearbox type

Iongueurde tambour
Drum le ngth
largeurfer Voie
Hange width ou Raigauge
17=170mm___ °" 17 =1700 mm
Chariot/ Tolley
F  Fixe posé / Fbot mounted
S  Fixe suspendu/ Fixed suspended
Monorail Hauteurperdue 1éduite
R Monomillow Headrmom Tolley
Monorail Hauteurperdue Nomale
N Monorai NormalHeadroom Tolley
B MonorailBoggie / MonomiBoggie
Birail Enc astré (std)
E Double GirderMedium (std)
H BiailHaut/ Double GiderHgh
W  Birail Sutbaissé / Double Girderlow
Monorail Hauteurperdue 1éduite
J pour VI
Monomidlow Headrmom Tolley for
VB
X  Spécial/ Special
Groupe ISO
ISO duty class |
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Pro d uit
Producttype

Taille du c hassis
Frame size

Nombre de brins
Numberoffalls

Nombre de céable
Numberofrope

Nombre de
crochet
Numberofhook

Tension/Fréquence

Volage [Frequency (405 = 400V/50Hz)

Equipement électrique / Eectriale quipme nt
lerdigit/ Ist digit 2¢eme digit/ 2nd digit
Avec cpthoraire
S Sb E W hourmeter
Avec M2
K Kt M W MPE
Jumelé
J Tandem
. 0 Sanscoffret
w Sansappgmﬂlage Wo cubicle
Wo elecinics 1 Avec coffret
Wcubicl
Limiteurde charge / Ioad lmiter
Mé c anique Uniquementsidigit précédent=E/ 0/1
M Me c hanic al switc h Only ifpreviousdigit =E /0 /1
Jauge de contrainte  Uniquementsidigit précédent=M
C Strain gauge Only ifpreviousdigit = M
VERLINDE se réserve le dioitde modifiersans préavislescaractérnstiquesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVT12345
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CLASSIFICATION FEM

Suivant la classification FEM, il faut prendre en
compte deuxcrtéres fondamentaux:
-Tétatde sollicitation (k)

- le temps de fonctionnement joumaler
moyen (Tn)

D Létatde sollicitation

Ia) Détermination approximative

FEM CLASSIFICATION

According to FEM c la ssific ation, two
fundame ntalcrteia must be taken into
account:

-the type ofduty (load spectrum)(k)
-average daily operated time (Tm)

I) type ofduty (load spectrum)

La ) Approximate determination

IEGER/ LIGHT Charge %/ Inad %
(k<ou=a0.b)/(k<or= 100%
at 0.5)

Lappareilest soumis,
exceptionnellement a Ia
sollicitation maximale et
souvent a de s so llic ita tio ns
tresfaibles/Occasional
fulllbad. Usually ight bad.
Smalfixed lbad.

40%

10%

10" 40 50 '

Tempsd’utilisation %
Opemnting time %

IOURD / HEAVY
(0.63<k<ou=2a0.8)
(0.63<k<or=at0.8)

Lappareilest soumis,
ftquemment a la
sollicitation max. et
courammenta des
so llic ita tions mo yenne s Temps d’utilisa tion
Re petitwe fulllbad. %
Usually average bad. Openmnating time %
Heavy fixed bad.

Charge %/ Ioad %

100%

40%

50 50

MOYEN / MEDIUM
(05<k<ou=4a0.63)/
(0.5<k<or=at0.63)
Lappareiest soumis,
assez souventa la
sollicitation max. et
courammenta des
sollicitationsfaibles
Occasonalfulllboad.
Usually ight lbad.
Avemnage fixed bad.

Charge %/ ILoad %

100%

73%
47%

20%

‘

"17 17 17 50

Tempsd’utilisation %
Opemnting time %

TRESIOURD / VERY
HEAVY
(0.8<k<ou=al)/
(0.8<k<or=atl)
Lappareilest soumis,
régulierementa des
sollic tations voisines de
la sollicitation max. Temps d’utilisa tion
Usually almost fulllbad. %
Very heavy fixed bad. Opemting time %

Charge %/ ILoad %

100%

80%

90 10"

Lb) Dé te rmina tio n rig o ure use
Enconsidérantlesdonnéessuivantes:

-une charge «Ci» soulevée durant un temps
«T», «ni» fois dans la joumée (soit C1
pendant Tl nl fois, C2 pendant T2 n2 fois, ....)
- la charge max. (Cm) que le palan peut
souleverdansle groupe FEM

-le tempsde fonctionnement parjourTn

Tm= (TLnl)+(T2.n2)+(T3.n3)+....

Avec les données précédentes i est possble
de détemminer rgoureusement Tlétat de
sollicitation k :

W (CNCONCHERENEN

Lb ) Strict determination

Foranexact classification into groups the
cubic meanvalue kreferred to the lbad to be
hfted isrequired. Eiscalculated by using the
follbwing formula :

(& R )

Thus the life ofthe mec hanism is inve rse ly
proportionalto the thid powerofthe bad.

Symbols :

o C1,C2 C3, ..
lbad
T, 2,13, ...daily ope rating time
underuse fulorpaniallbad
Tn = TI+2+13+... average daily
opermting time

usefulorpartial
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ID Ie temps de fonctionnement joumalier

moyen (Tim)

T estle tempsde fonctionnement du
palanavec ousanscharge.

) Détemination du groupe FEM
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II) Daily operating time (Tin)

Tn isthe daily opemting time with bad and
without load

IID De te rmination ofthe FEM c lassific ation

Etat de sollicitation Temps de fonctionnement joumaliermoyen
Classofduty Average daily operating time
(bad spectrum) in hours
Service / serice k <0,5h <1h <2h <4h <8h <16 h
Iéger/ light k<0,5 - - - 1Am 2m 3m
Moyen/ medwum | 0,5<k<0,63 - - 1Am 2m 3m -
Iourd / heavy 0,63< k<0,8 - 1Am 2m 3m - -
Teslourd / very 0,8<k<1 1Am 2m 3m - - -
heavy
IV) Contidle du groupe FEM 1V ) FEM c lassific ation c he c king

llestnécessaire de controlerle facteurde
marche etle nombre de démamage par
heure.

Facteurde marche =

(tempsde montée +tempsde descente)
(tempsde montée +tempsde descente + tempsd’amét)

Eisnecessary to checkthe Duty factorand
the Numberofstarts perhour

Duty factor=

(lifting time + bwering time)
(lifting time +idle time + lowernng time + idle time)

GROUPE/ GRO UPE 1 Am 2m 3m
Facteurde marche
Duty fac tor (ED) 30% 40% 50%
Nombre de démamage par
heure 180 240 300
Numberofstarts perhour

Tempsde fonctionnement a pleine charge pour250 jours/ an
Opemnting time with fullload for250 days / year

800 1600 3200
V) Relation FEM / ISO V) FEM / ISO
Groupe FEM / FEM group 1Am 2m 3m
Groupe ISO / ISO group M4 M5 M6
Groupe CMAA/ CMAA H3 H4 -
group
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DESCRIPTION GENERALE GENERAL DESCRIPTION

DIYPEDE CHARIOT
HPRVT / [HVT

HPN VI' / NHT VT

1. Moteuretfrein de levage 1. Hoisting motorand brake
2. Réducteurde levage 2. Hoisting gear
3. Boite de connexion et fin de course 3. Connection box and rotating imit
a cames (sauf V) switch (except VI3)
4. Tambour 4. Rope drum
5. Coffret électrique 5. Hectnc cubicle
6. Mo ufle 6. Hook-block
7. GMR de translation 7. Tave lling mac hinery
VERLINDE se sewe le dioitde modifersanspréavislescaractérstiquesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVTI2345

VERLINDE reservesthe rightto alteroramend the above information witho ut no tice



EUROBLOC

GUIDE TECHNIQUE
TECHNICAL GUIDE

BIRAILENCASIRE VT DO UBLE G IRDER

TIROLIEY HOIST VT

Page 8
FXEPOSE VT/ FIXED HOIST VT

1. Moteuretfrein de levage

2. Réducteurde levage

3. Boite de connexion et fin de course
acames

4. Tambour

5. Coffret élec trique

6. Mo ufle

7. GMR de translation

1. Hoisting motorand brake

2. Hoisting gear

3. Connection box and mtating limit
switc h

4. Rope drum

5 Hectnc cubicle

6. Hook-block

7. Tmve lling mac hine ry
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I) UNIIE DEIEVAGE
V1ii-2-3 / VIIi-2-3

1. Moteurde levage

2. Réducteurde levage

3.Courmonne d’entrainement

4. Tambour

5. lasque du mécanisme de levage

6. ilaverse d’accouplement desflasques

VIRt / VI

Page 9

IDHO ISTING UNIT

Vi VB

N |'|'.I i
i |'|'|'|'|'|::::::'|'|'|:' !

I

1. Hoisting motor

2. Hoisting gearbox

3. Rm gear

4. Rope drum

5. End flangesof hoisting mac hinery

6. Connector rods for end flanges of
hoisting mac hinery

Vi /| VB

Ies principaux composants du mécanisme
de levage sontle moteurde levage (1), le
reducteur (2) et le tambour (4). Ia
puissance du moteur est transmise au
tambourparlintermédiaire de la couronne
d’entraine me nt.

The main components of the hoisting
machinery are the hoisting motor (1), gear
(2) and mpe dmum (4). Motor power is
transmitted via the nm gear of the
transmission to the mpe drum

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVTI2345
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II) C ARA C TERISTIQ UE G ENERATES

PARTIC ULARITES

-Déplacement minimum du mo ufle

- Cote C réduite

-Approche crochetoptimale

- Vitesse de direction variable (2 modes de
controle, controle MS en standard)sauf
VT

- Crochet avec poignée de maintien en
mouflage (crochet HBC)

- Ratio del/6 pour la vitesse de levage,
entre % et une micro vitesse pour un
démamage sansa-coup pourla direction

- Frein de levage prévu pourla durée de
vie du palan (en utlisation nommale) et
protégé contre la poussiére

- Refroidissement du moteur augmenté de
30% (effet tunnelsurle VT, 2, 3 et V&)

- Guide cable utiisable dans tout type
d’environneme nt

- Cable de qualité pour une longue vie en
service (flexible, brins paralle le s)

- Vitesse de levage lente en automatique a
Tapproche de la cote C

- Fin de course haut de sécurité contre les
mversion de phase

- Construction modulaire avec le minimum
de pieces

- Maintenance facile

- Ie niveau d'intensité sonore du palan sur
le ieu d'exploitation ne dépasse pas 70
dB(A).

-Température d’utilisation —20° a +40°C

Page 10
1) MAIN CHARA CTERISTIQ UE

PARTIC ULA RITIES

- Minimum displacement of hook block

-Cdimensionreduced

-Optimal hookapprmach

- Vanable tmveling speed (2 control
modes, MScontrol in standard) not VI3

-Hook with handle (HBC Hook)

- Hoisting speed mtio is 1/6, between Y2and

micro speed for smooth starting for the

trave lling

Hoisting brake setting for the hoist life (in

nomaluse) and with dust protection

Cooling of the motor increased of 30%

(tunneleffecton VTI, 2, 3 and V15 hoist)

Rope guide for all types of environme nt

(dusty, clean,...)

- Hgh qualiy rope for long lfe sewice
(fle xib ility, paralle llay)

- Automatic lbw hoisting speed at C
approach.

- Phase fault safety hoisting limit switc h

- Modularconstruction with the minimum of
parts

- Ensy mainte nance

- Wide mmnge offeatures

- The sound intensity levelof the hoist in an
operating location will not exceed 70dB
(A).

- Using te mpe rature —20° to +40°C

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel
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Ies caractérnstiques générales présentées
dansle tableau suivant sont le r¥sultat d’un
développement global pour un gmupe

Page 11
The main chamctenstics shown in the
following tabl are gwen for a total
developmentin2m Fem group.

Fem 2m.
Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
Cfarge Taille | Brin HDL| Ch Réducteur | Mot i Moteur | Vit
ZZ Frame| Falls FEM ISO| @ |Code HOL L:;ge gz © GL;(;reur I\/cl)o(te;rr \g‘;f.:ess (tm/min) I\;o?;rr Slpeesess (tm/min)
(mm) (m) | (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)
500 | VT1 | 02 |3m M6(303| A |12 250 |A N |1342| P 1| 10117 5 T 1 10 5
Cc |19 R | 106 P 212521 | 6.3 T 2 125 6.3
S| 877 | P 3| 16/27 8 T 3 16 8
VT2 | A2 355| Z 225 'B|| N|1603] P 2] 1017 5 T 2 10 5
Y [ 30 R |1047| P 4| 16/2.7 8 T 4 16 8
630 | VT1 | 02 |3m M6(303| A |12 315 |A N |1342| P 1| 10117 6.3 T 1 10 6.3
Cc |19 R | 106 P 2 125/21 8 T 2 125 8
|| S |87 | P 3| 1627 10 T 3 16 10
vr2 | A2 355| Z (225 B N |1603| P 2| 10117 6.3 T 2 10 6.3
Y |30 R |1047| P 4| 16/2.7 10 T 4 16 10
800 | VTI1 | 02 |3m M6(303| A |12 400 |A N |1342| P 1| 10/1.7 8 T 1 10 8
Cc |19 R | 106 P 2 |125/21| 10 T 2 125 10
|| S |87 | P 3| 1627 128 | T 3 16 12.8
vr2 | A2 355| Z 225 B N |1603| P 2| 10117 8 T 2 10 8
Y [ 30 R |1047| P 4| 16/27 | 128 | T 4 16 12.8
1000 | VTs | 02 |2m M5(243| B | 6 500 |A E |1338| P X | 8/1.3 8
Y [12 || E 1388 O X 8 8
vT1 | 02 303 A |12 A N |1342| P 1| 10117 10 T 1 10 10
Cc |19 R | 106 P 2 |12521 | 125 | T 2 125 12.5
|| S |87 | P 3| 1627 16 T 3 16 16
vr2 | A2 355| Z (225 B N |1603| P 2| 10117 10 T 2 10 10
Y |30 R |1047| P 4| 16/2.7 16 T 4 16 16
1000 | VT1 | 04 |3m M6|303| A | 6 250 |A N |1342| P 1 5/0.8 5 T 1 5 5
C |95 R | 106 P 26311 6.3 T 2 6.3 6.3
. || S |87 | P 3| 813 8 T 3 8 8
VT2 | A4 355 Z | 11 A N |1603| P 2| 5/0.8 5 T 2 5 5
Y | 15 R |1047| P 4| 813 8 T 4 8 8
1000 | VT1 | 02 |{3m M6|303| A |12 500 |A N |1342| P 2| 10117 10 T 2 10 10
Cc |19 R | 106 P 2| 1252 | 125 | T 2 125 12.5
|| s /87| P 3| 1627 16 T 3 16 16
VT2 | A2 355| Z (225 B N |1603| P 2| 10/1.7 10 T 2 10 10
Y |30 R |1047| P 4| 16/2.7 16 T 4 16 16
1250 | VT1 | 04 |3m M6|303| A | 6 313 |A N |1342| P 1 5/0.8 6.3 T 1 5 6.3
C |95 R | 106 P 2| 631.1 8 T 2 6.3 8
S| 877 | P 3| 813 10 T 3 8 10
VT2 | A4 355| Z | 11 ‘Al | N[1603] P 2| 508 6.3 T 2 5 6.3
Y |15 R |1047| P 4| 813 10 T 4 8 10
1250 | VT1 | 02 |{3m M6|303| A |12 625 |A N |1342| P 2| 1017 | 125 | T 2 10 12.5
Cc |19 R | 106 P 2 |125/21| 16 T 2 125 16
|| S |87 | P 31627 125 | T 3 16 20
vr2 | A2 355| Z (225 B N |1603| P 2| 10117 16 T 2 10 12.5
Y |30 R |1047| P 4| 16/2.7 20 T 4 16 20
1600 | VT1 | 02 |2m M5|303| A |12 800 |A N |1342| P 2| 10/1.7 16 T 2 10 16
Cc |19 R | 106 P 2 |125/21| 20 T 2 125 20
|| S |87 | P 3| 1627 256 | T 3 16 25.6
vr2 | A2 355| Z 225 B N |1603| P 2| 10117 16 T 2 10 16
Y |30 R |1047| P 4| 16/2.7 26 T 4 16 26
VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel 04//2007 VESAFR/ GBVTI2345

VERLINDE reserves the rightto alteroramend the above information witho ut no tic e



GUIDE TECHNIQUE
EUROBLOC TEGHNIGAL GUIDE

Page 12
Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Reducteur | Mot - Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)
1600 | VT1 | 04 |3m M6|303| A | 6 400 |A N |1342| P 1 5/0.8 8 T 1 5 8
C |95 R | 106 P 26311 10 T 2 6.3 10
. || s |87 P 3| 813 128 | T 3 8 12.8
VT2 | A4 355 Z | 11 A N |1603| P 2| 5/0.8 8 T 2 5 8
Y |15 R |1047| P 4| 813 128 | T 4 8 12.8
2000 | VTs | 04 |(2m M5 (243 B | 6 500 |A E |1338| P X | 4/0,7 8
Y |9 L |G| 791 o Z 6.7 13.4
VT1 | 04 303 A | 6 A N |1342| P 1 5/0.8 10 T 1 5 10
C |95 R | 106 P 26311 126 | T 2 6.3 12.6
. || S |87 | P 3| 813 16 T 3 8 16
VT2 | A4 355 Z | 11 A N (1603 P 2| 5/0.8 10 T 2 5 10
Y |15 R |1047| P 4| 813 16 T 4 8 16
2000 | vT1 | 04 {3m M6|303| A | 6 500 |A N |1342| P 2| 5/0.8 10 T 2 5 10
C |95 R | 106 P 26311 126 | T 2 6.3 12.6
|| s |87 ]| P 3| 813 16 T 3 8 16
VT2 | A4 355 Z | 11 A N |1603| P 2| 5/0.8 10 T 2 5 10
Y |15 R |1047| P 4| 813 16 T 4 8 16
2500 | VT1 | 04 {3m M6(|303| A | 6 625 |A N |1342| P 2| 5/0.8 125 | T 2 5 125
C |95 R | 106 P 2| 6311 16 T 2 6.3 16
S| 877 | P 3| 813 20 T 3 8 20
VT2 | A4 355| Z | 11 ‘Al | N[1603] P 2| 508 125 | T 2 5 125
Y |15 R |1047| P 4| 813 20 T 4 8 20
3200 | VT1 | 04 [2m M5|303| A | 6 800 |A N (1342 P 2| 5/0.8 16 T 2 5 16
C |95 R | 106 P 2| 631.1 20 T 2 6.3 20
. || S |87 | P 3| 813 256 | T 3 8 25.6
VT2 | A4 355| Z | 11 A N |1603| P 2| 5/0.8 16 T 2 5 16
Y | 15 R (1047 P 4| 813 256 | T 4 8 25.6
1600 | VT2 | 02 |3m M6|355| B | 12 800 |D N |1603| P 2| 10/1.7 16 T 2 10 16
C |18 R |1047| P 4| 16/2.7 26 T 4 16 26
D | 24 F
E | 30 F
2000 | vr2 | 02 |{3m M6|355| B |12 | 1000 |D N |1603| P 3| 10/1.7 20 T 3 10 20
C |18 R |1047| P 4| 16/2.7 32 T 4 16 32
D | 24 F
E | 30 F
2500 | V2 | 02 |(2m M5(355| B |12 | 1250 |D N |1603| P 3| 10/1.7 25 T 3 10 25
C |18 R |1047| P 4| 16/2.7 40 T 4 16 40
D | 24 F
E | 30 F
3200 | VT2 | 04 |{3m M6|355| B | 6 800 |D N |1603| P 2| 5/0.8 16 T 2 5 16
c |9 R |1047| P 4| 813 26 T 4 8 26
D |12
E | 15
3200 | vr2 | 02 (1Am M4|355| B |12 | 1600 |D L (1926 P 3| 8/1.3 26 T 3 8 26
C |18
D | 24 Y
E | 30 Y
4000 | VT2 | 04 |3m M6(355| B | 6 1000 |D N |1603| P 3| 5/0.8 20 T 3 5 20
c |9 R |1047| P 4| 813 32 T 4 8 32
D |12
E | 15
5000 | VT2 | 04 |(2m M5|355| B | 6 1250 |D N |1603| P 3| 5/0.8 25 T 3 5 25
c |9 R |1047| P 4| 813 40 T 4 8 40
D |12
E | 15
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Reducteur | Mot - Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

6300 | VT2 | 04 |1Am M4|355| B | 6 1575 |D L |1926| P 3| 4/0.7 25 T 3 4 25
c |9
D |12
E | 15

6000 | VT2 | 06 |3m M6|355| C | 6 1000 |C N |160.3| P 3| 3.2/05 | 24 T 3 3.2 24
D |8 R |1047| P 4| 5/0.8 38 T 4 5 38
E |10

7500 | VT2 | 06 |2m M5|355| C | 6 1250 |C N |160.3| P 3| 32/05 | 24 T 3 3.2 24
D |8 R 1047 P 4| 5/0.8 38 T 4 5 38
E | 10

8000 | VT2 | 08 |2m M5|355| € |45| 1250 |C N |1603| P 3| 25/04 | 20 T 3 25 20
D | 6 R 1047 P 4| 4/0.7 32 T 4 4 32
E |75

10000 VT2 | 08 1Am M4|355| C |45| 1250 |C N |1603| P 3| 25/04 | 25 T 3 25 25
D | 6 R |1047| P 4| 4/0.7 40 T 4 4 40
E |75

4000 | VT3 | 02 |3m M6|406)| D | 18 | 2000 |G N | 1853 | P 5| 10/1.7 40 T 5 10 40
E | 24 . || R 1138 P 6| 16/27 64 T 6 16 64
F | 32 J S |93 | P 7| 20/33 80 T 7 20 80
G | 40 J

5000 | VT3 | 02 |2m M5|406| D | 18 | 2500 |G N | 1853 | P 5| 10/1.7 50 T 5 10 50
E | 24 || R|1188] P 6| 16/27 80 T 6 16 80
F | 32 J|| §|943 | P 7| 2033 | 100 | T 7 20 100
G | 40 J

6300 | VI3 | 02 |1Am M4|406| D | 18 | 3100 |G L 2238 P 5| 813 50 T 5 8 50
E | 24 L
F | 32 | Z|
G | 40 Z

6300 | VI3 | 04 |3m Mé6|406| D | 9 1600 |G N 1853 P 5| 5/0.8 38 T 5 5 38
E | 12 R |1138| P 6| 813 50 T 6 8 50
F | 16 S| 943 | P 7 10 63 T 7 10 63
G |20

8000 | VI3 | 04 |3m Mé6|406| D | 9 | 2000 |G N 1853 P 5| 5/0.8 40 T 5 5 40
E | 12 R |1138| P 6| 813 64 T 6 8 64
F | 16 S|943| P 7 10 80 T 7 10 80
G |20

10000 VT3 | 04 |2m M5|406| D | 9 | 2500 |G N 1853 P 5| 5/0.8 50 T 5 5 50
E | 12 R |1138| P 6| 813 80 T 6 8 80
F | 16 S|943 | P 7 10 100 | T 7 10 100
G |20

12500 VT3 | 04 1Am M4|406| D | 9 | 3125 |G L |2238| P 5| 4/0.7 50 T 5 4 50
E | 12
F | 16
G |20

12000| VT3 | 06 |3m Mé6|406| D | 6 | 2000 |H N | 1853 | P 5| 3.2/05 | 48 T 5 3.2 48
E | 8 R |1138| P 6| 5/08 75 T 6 5 75
F | 10 S |93 | P 7| 6311 95 T 7 6.3 95
G |13

15000 VT3 | 06 |2m M5|406| D | 6 | 2500 |H N | 1853 | P 5| 3.2/05 | 48 T 5 3.2 48
E | 8 R |1138| P 6| 5/08 75 T 6 5 75
F | 10 S| 943 | P 7| 6311 95 T 7 6.3 95
G |13
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Reducteur | Mot - Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

16000| VT3 | 08 [2m M5(406| D (45| 2000 |H N |1853| P 5| 25/0.4 40 T 5 2.5 40
E | 6 R |1138| P 6| 4/0.7 64 T 6 4 64
F | 8 S| 943 | P 7| 5/08 80 T 7 5 80
G |10

20000| vT3 | 08 (1Am M4 (406| D (45| 2500 |H N |1853| P 5| 25/0.4 50 T 5 2.5 50
E | 6 R |1138| P 6| 4/0.7 80 T 6 4 80
F | 8 S| 943 | P 7| 5/08 100 | T 7 5 100
G |10

4000 | VT3 | 42 |3m M6|406) D |85 1000 |D N |1853| P 5| 10/1.7 40 T 5 10 40
E | 13| *2000 |+ R |1138| P 6| 16/2.7 64 T 6 16 64
F |18 Dr S|943 | P 7| 20/3.3 80 T 7 20 80
G | 25
H [33.5
J | 46

5000 | VT3 | 42 |2m M5|406| D |85| 1250 |D N (1853 P 5| 1011.7 50 T 5 10 50
E | 13| *2500 |+ R |1138| P 6| 16/2.7 80 T 6 16 80
F | 18 Dr S| 943 | P 7| 2033 | 100 | T 7 20 100
G | 25
H |33.5
J | 46

6300 | VI3 | 82 |3m M6|406| D | 4 800 |D N |1853| P 5| 5/0.8 32 T 5 5 32
E (65| *1600 |+ R |1138| P 6| 8/1.3 50 T 6 8 50
F |9 Dr S|943 | P 7| 101.7 63 T 7 10 63
G (125
H [16.5
J |23

8000 | VT3 | 82 (3m M6|406| D | 4 1000 |D N (1853 P 5| 5/0.8 40 T 5 5 40
E |6.5| *2000 |+ R |1138| P 6| 8/1.3 64 T 6 8 64
F |9 Dr S| 943 | P 7| 1017 80 T 7 10 80
G (125
H |16.5
J |28

10000| VT3 | 82 |2m M5(406| D | 4 1250 |D N |1853| P 5| 5/0.8 50 T 5 5 50
E |6.5]| *2500 |+ R |1138| P 6| 8/1.3 80 T 6 8 80
F |9 Dr S| 943 | P 71017 | 100 | T 7 10 100
G (125
H [16.5
J |23

12000| VT3 | 122 |3m M6|406| E | 4 1000 |E N (1853 P 5| 3.2/0.5 38 T 5 3.2 38
F | 6 | *2000 |+ R |1138| P 6| 5/0.8 60 T 6 5 60
G | 8 Er S| 943 | P 7| 6311 76 T 7 6.3 76
H | 11
J |15

15000| VT3 | 12/2 |2m M5(406| E | 4 1250 |E N |1853| P 5| 3.2/05 48 T 5 3.2 48
F | 6 | *2500 |+ R |1138| P 6| 5/0.8 75 T 6 5 75
G | 8 Er S| 943 | P 7| 6311 95 T 7 6.3 95
H | 11
J |15

16000| VT3 | 16/2 |2m M5(406| F (45| 1000 |E N |1853| P 5| 25/0.4 40 T 5 2.5 40
G | 6 | *2000 |+ R |1138| P 6| 4/0.7 64 T 6 4 64
H | 8 Er S| 943 | P 7| 5/08 80 T 7 5 80
J |[11.5
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Réducteur | Mot i Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

20000| VT3 | 16/2 |1Am M4 |406| F (45| 1250 |E N |1853| P 5| 25/04 | 50 T 5 25 50
G | 6 | *2500 |+ R | 1138| P 6| 4/0.7 80 T 6 4 80
H | 8 Er{| S| 943 | P 7| 5/0.8 100 | T 7 5 100
J [11.5

6300 | VT4 | 02 |3m Mé6|608| C (15.5| 3150 |K L |3449| P 6| 813 50 T 6 8 50
D | 21 | || N|2691| P 6| 10117 63 T 6 10 63
E | 28 M| | R|2231| P 7| 12572 79 T 7 125 79
F | 36 M S | 184.1 T 8 16 101
G |47 ‘M| | 5+ 14356 T 9 20 126
H | 61 M|
J [80.5 M|
K | 97 M

8000 | VT4 | 02 |2m M5|608| C (15.5| 4000 |K L |3449| P 6| 813 64 T 6 8 64
D |21 N 2691 | P 6| 101.7 80 T 6 10 80
E | 28 M R |2231| P 7| 1252 | 100 | T 7 125 100
F | 36 M| | S |184.1 T 8 16 128
G |47 (M| | S+|143.6 T 9 20 160
H | 61 M|
J [80.5 M|
K | 97 M

10000 VT4 | 02 1Am M4|608| C |15.5| 5000 |K L |3449| P 6| 813 80 T 6 8 80
D |21 || N 2691 P 7| 1017 | 100 | T 7 10 100
E | 28 (M| | R|2231| P 8| 1252 | 125 | T 8 125 125
F | 36 M S | 184.1 T 9 16 160
G |47 M| | s+ 1436 T A 20 | 200
H |61 M|
J (805 M
K | 97 M

12500 VT4 | 04 |3m M6|608| C |7.5| 3125 |K L |3449| P 6| 4/0.7 50 T 6 4 50
D (105 N 2691 P 6| 508 63 T 6 5 63
E | 14 R |2231| P 7| 6.3/11 79 T 7 6.3 79
F | 18 S | 184.1 T 8 8 100
G |235 S+ | 143.6 T 9 10 125
H [30.5
J |40
K |48.5

16000 VT4 | 04 |2m M5|608| C |7.5| 4000 |K L |3449| P 6| 4/0.6 64 T 6 4 64
D (105 N 2691 P 6| 5038 80 T 6 5 80
E | 14 R |2231| P 7| 6.3/1.1 | 101 T 7 6.3 101
F | 18 S | 184.1 T 8 8 128
G |235 S+ | 143.6 T 9 10 160
H [30.5
J |40
K |48.5

20000| VT4 | 04 |1Am M4|608| C |[7.5| 5000 |K L |3449| P 6| 4/0.6 80 T 6 4 80
D [10.5 N 2691 | P 7| 5/08 100 | T 7 5 100
E | 14 R |2231| P 8|6311 | 126 | T 8 6.3 126
F | 18 S | 184.1 T 9 8 160
G |235 S+ | 143.6 T A 10 200
H [30.5
J |40
K |48.5
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Réducteur | Mot i Moteur | Vit
;’(‘Z Frame| Falls |FEM ISO| @ (Code - L:;ge gg © Gue(;fur /\;o?:rr g}f::g (tm/min) A;Of;rr ;:::: (tm/min)
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

20000| VT4 | 06 {3m M6|608| C | 5 3340 |L L (3449 P 6| 25/04 50 T 6 2.5 50
D | 7 N |2691| P 6| 3.2/05 64 T 6 3.2 64
E |9 R |2231| P 7| 4/0.7 80 T 7 4 80
F |12 S | 184.1 T 8 5 100
G [155 S+ | 143.6 T 9 6.3 126
H | 20
J |26.5
K | 32

25000| VT4 | 06 |2m M5(608| C | 5 4170 |L L (3449 P 6| 25/04 63 T 6 2.5 63
D | 7 N |2691| P 6| 3.2/05 80 T 6 3.2 80
E |9 R |2231| P 7| 4/0.7 100 | T 7 4 100
F |12 S | 184.1 T 8 5 125
G [155 S+ | 143.6 T 9 6.3 158
H | 20
J |26.5
K | 32

30000| VT4 | 06 (1Am M4|608| C | 5 5000 |L L (3449 P 6| 25/04 75 T 6 2.5 75
D | 7 N |2691| P 7| 3.2/05 96 T 7 3.2 96
E |9 R (2231 | P 8| 4/0.7 120 | T 8 4 120
F |12 S | 184.1 T 9 5 150
G [155 S+ | 143.6 T A 6.3 189
H | 20
J |26.5
K | 32

32000| VT4 | 08 |2m M5|608| E | 7 4000 |L L 3449 P 6| 2/03 64 T 6 2 64
F | 9 N |2691| P 7| 25/0.4 80 T 7 2.5 80
G |[11.5 R | 184.1 T 8 3.2 102
H | 15 S | 143.6 T 9 4 128
J | 20 S+ T A 5 160
K | 24

40000| VT4 | 08 |1Am M4|608| E | 7 5000 |L L |3449| P 6| 2/03 80 T 6 2 80
F |9 N |2691| P 7| 2504 | 100 | T 7 2.5 100
G (115 R |2231| P 8|3205 | 128 | T 8 3.2 128
H | 15 S | 184.1 T 9 4 160
J | 20 S+ | 143.6 T A 5 200
K | 24

6300 | VT4 | 42 |3m M6|608| E |(16.5| 1575 |G L 3449 P 6| 8/1.3 50 T 6 8 50
F | 22 | *3200 |+ N |2691| P 6| 10/1.7 63 T 6 10 63
G |29.5 Gr| | R|2231| P 7| 125/2 79 T 7 125 79
H | 39 S T 8 16 101
J | 52 S+ T 9 20 126
K [63.5
L |77
M 86.5
N | 98

8000 | VT4 | 42 |2m M5|608| E |16.5| 2000 |G L 3449 P 6| 8/1.3 64 T 6 8 64
F | 22 | *4000 |+ N |2691| P 6| 10/1.7 80 T 6 10 80
G [29.5 Gr| | R|2231| P 7| 125/2 | 100 | T 7 125 100
H | 39 S | 184.1 T 8 16 128
J | 52 S+ | 143.6 T 9 20 160
K [63.5
L |77
M 86.5
N | 98
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Réducteur | Mot i Moteur | Vit
;’(‘Z Frame| Falls |FEM ISO| @ (Code - L:;ge gg © Gue(;fur /\;o?:rr g}f::g (tm/min) A;Of;rr ;:::: (tm/min)
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

10000| VT4 | 4/2 1Am M4 |608| E |16.5 2500 L 3449 P 6| 813 80 T 6 8 80
F | 22 | *5000 |+ N |2691| P 7| 1017 | 100 | T 7 10 100
G |29.5 Gr|| R|2231| P 8| 1252 | 125 | T 8 12.5 125
H | 39 S | 184.1 T 9 16 160
J | 52 S+ | 143.6 T A 20 200
K [63.5
L |77
M 86.5
N | 98

12500| VT4 | 82 |3m M6|608| E | 8 1600 L (3449 P 6| 4/0.7 50 T 6 4 50
F | 11 | *3200 |+ N (2691 P 6| 5/0.8 63 T 6 5 63
G (145 Gr| | R|2231| P 7| 6.3/11 79 T 7 6.3 79
H [19.5 S | 184.1 T 8 8 100
J | 26 S+ | 143.6 T 9 10 125
K (315
L |38.5
M | 43
N | 49

16000| VT4 | 82 |2m M5|608| E | 8 2000 L 3449 | P 6| 4/0.7 64 T 6 4.0 64
F | 11 | *4000 |+ N |2691| P 6| 5/0.8 80 T 6 5.0 80
G (145 Gr| | R|2231| P 7| 6.3/1.1 | 101 T 7 6.3 101
H (195 S | 184.1 T 8 8 128
J | 26 S+ | 143.6 T 9 10 160
K [31.5
L |38.5
M | 43
N | 49

20000| vT4 | 82 (1Am M4 |608| E | 8 2500 L (3449 P 6| 4/0.6 80 T 6 4 80
F | 11 | *5000 |+ N |2691| P 7| 5/0.8 100 | T 7 5 100
G (145 Gr| | R|2231| P 8| 6311 | 126 | T 8 6.3 126
H |19.5 S | 184.1 T 9 8 160
J | 26 S+ | 143.6 T A 10 200
K [31.5
L |38.5
M | 43
N | 49

20000| VT4 | 12/2 |3m M6|608| E |55| 1670 L 3449 P 6| 25/04 63 T 6 2.5 63
F | 7 | *3340 | + N |2691| P 6| 3.2/05 80 T 6 3.2 80
G |95 Hr R (2231 | P 7| 4/0.7 100 | T 7 4 100
H | 13 S | 184.1 T 8 5 125
J |17 S+ | 143.6 T 9 6.3 158
K | 21
L |25.5
M 28.5
N [325

25000| VT4 | 122 |2m M5|608| E |55 | 2085 L (3449 P 6| 25/04 63 T 6 2.5 63
F | 7 | *4200 |+ N (2691 P 6| 3.2/0.5 80 T 6 3.2 80
G |95 Hr R |2231| P 7| 4/0.7 100 | T 7 4 100
H | 13 S | 184.1 T 8 5 125
J |17 S+ | 143.6 T 9 6.3 158
K | 21
L |25.5
M 28.5
N [325
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Reducteur | Mot - Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)

30000| VT4 | 12/2 [1Am M4 |608| E (55| 2500 |H L (3449 P 6| 25/04 75 T 6 2.5 75
F | 7 | *5000 |+ N |2691| P 7| 3.2/05 96 T 7 3.2 96
G |95 Hr R (2231 | P 8| 4/0.7 120 | T 8 4 120
H | 13 S | 184.1 T 9 5 150
J |17 S+ | 143.6 T A 6.3 189
K | 21
L 255
M 28.5
N [325

32000| VT4 | 16/2 |2m M5|608| F |55| 2000 L (3449 P 6| 2/03 80 T 6 2 64
G | 7 | *4000 |+ N (2691 P 7| 2504 | 100 | T 7 2.5 80
H |95 Hr R | 223.1 T 8 3.2 102
J |18 S | 184.1 T 9 4 128
K (155 S+ | 143.6 T A 5 160
L |19
M 21.5
N 245

40000| VT4 | 16/2 [1Am M4 |608| F |55 | 2500 L (3449 P 6| 2/03 80 T 6 2 80
G | 7 | *5000 |+ N (2691 P 7| 2504 | 100 | T 7 2.5 100
H |95 Hr R |2231| P 8|3205| 128 | T 8 3.2 128
J |18 S | 184.1 T 9 4 160
K (155 S+ | 143.6 T A 5 200
L |19
M 21.5
N |24.5

12500| VT5 | 4/2 |3m M6|608| F |15.5| 3125 L 3449 | 2P 6| 8/1.2 100 | 2T 6 8 100
G |20.5| *6300 |+ N (2691 | 2P 6| 10/16 | 125 | 2T 6 10 125
H |27.5 Kr R |2231| 2P 7| 1252 | 157 | 2T 7 125 157
J |37.5 S | 184.1 2T 8 16 200
K | 46 S+ | 143.6 2T 9 20 250
L (555
M 62.5
N | 71

16000| VT5 | 4/2 |2m M5|608| F |15.5| 4000 L 3449 | 2P 6| 8/1.2 128 | 2T 6 8 128
G |20.5| *8000 |+ N (2691 2P 6| 10/16 | 160 | 2T 6 10 160
H |27.5 Kr R |2231| 2P 7| 1252 | 200 | 2T 7 125 200
J |37.5 S | 184.1 2T 8 16 250
K | 46 S+ | 143.6 2T 9 20 320
L (555
M 62.5
N | 71

20000| VT5 | 4/2 (1Am M4 |608| F |15.5| 5000 |K L 3449 | 2P 6| 8/1.2 160 | 2T 6 8 160
G |20.5| 10000 | + N (2691 | 2P 7| 10/1.6 | 200 | 2T 7 10 200
H |27.5 Kr R | 223.1 2T 8 125 250
J |37.5 S | 184.1 2T 9 16 320
K | 46
L (555
M 62.5
N | 71
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
CLharg/e Taille | Brin HDL| Ch Reducteur | Mot - Moteur | Vit
o e e e 0 o o 23| s 1 | Pt Nt | o M| 10 e
(mm) (m)| (kg) Type| Ratio (m/min) (m/min)
25000| VT5 | 82 |{3m M6|608| F (75| 3125 |K L 3449 | 2P 6| 4/0.6 100 | 2T 6 4 100
G | 10 | *6300 |+ N |2691| 2P 6| 5/0.8 125 | 2T 6 5 125
H |13.5 Kr R (2231 | 2P 7| 6.3/1 158 | 2T 7 6.3 158
J |18.5 S | 184.1 2T 8 8 200
K | 23 S+ | 143.6 2T 9 10 250
L |275
M | 31
N (355
32000| VT5 | 82 |2m M5(608| F (75| 4000 |K L 3449 | 2P 6| 4/0.6 128 | 2T 6 4 128
G | 10 | *8000 |+ N |2691| 2P 6| 5/0.8 160 | 2T 6 5 160
H |13.5 Kr R (2231 | 2P 7| 6.3/1 202 | 2T 7 6.3 202
J |18.5 S | 184.1 2T 8 8 250
K | 23 S+ | 143.6 2T 9 10 320
L |275
M | 31
N [355
40000| VT5 | 82 (1Am M4|608| F (75| 5000 |K L (3449 | 2P 6| 4/0.6 160 | 2T 6 4 160
G | 10 | *10000 | + N |2691| 2P 7| 5/0.8 200 | 2T 7 5 200
H |13.5 Kr R | 2231 2T 8 6.3 250
J |18.5 S | 184.1 2T 9 8 320
K | 23
L |27.5
M | 31
N [355
40000| VT5 | 12/2 |3m M6|608| F | 5 3333 |L L 3449 | 2P 6 | 25/04 | 100 | 2T 6 25 100
G |6.5| *6667 |+ N |2691| 2P 6| 32/05 | 128 | 2T 6 3.2 128
H | 9 Lr R (2231 | 2P 7| 4/0.6 160 | 2T 7 4 160
J |125 S | 184.1 2T 8 5 200
K | 15 S+ | 143.6 2T 9 6.3 250
L |18.5
M |20.5
N (235
50000 V75 | 12/2|2m M5|608| F | 5 4167 L 3449 | 2P 6 | 25/04 | 125 | 2T 6 25 125
G |6.5| *8300 N |2691| 2P 6| 32/05 | 160 | 2T 6 3.2 160
H | 9 Lr R (2231 | 2P 7| 4/0.6 200 | 2T 7 4 200
J |125 S | 184.1 2T 8 5 250
K | 15 S+ | 143.6 2T 9 6.3 315
L |18.5
M |20.5
N (235
60000| VT5 | 12/2 1Am M4|608| F | 5 5000 |L L 3449 | 2P 6 | 25/04 | 150 | 2T 6 25 150
G |6.5|*10000 | + N |2691| 2P 7| 3205 | 192 | 2T 7 3.2 192
H | 9 Lr R | 2231 2T 8 4 240
J |125 S | 184.1 2T 9 5 300
K | 15
L |18.5
M |20.5
N (235
63000| VT5 | 16/2|2m M5|608| H |6.5| 3978 |L L (3449 | 2P 6| 2/0.3 126 | 2T 6 2 126
J | 9| *7875 | + N |2691| 2P 6| 25/04 | 158 | 2T 6 2.5 158
K | 11 Lr R (2231 | 2P 7| 3205 | 200 2T 7 3.2 200
L |13.5 S | 184.1 2T 8 4 250
M |15.5 S+ | 143.6 2T 9 5 315
N (175
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Classe Tambour Cable Control Bi-Vitesse Control variable
Charge] Duty Drum Rope Contactor control Inverter control
Taille | Brin
Load HDL| Charge |Ty| | Réducteur | Moteur | Vitesse | Moteur | Vitesse )
Fi Falls |FEM | @ tm/ tm/
Kg rame| rais SO Code HOL| Load |pe Gear Motor | Speed (tm/min) Motor | Speed (tm/min)
(mm) (m)| (kg) Type | Ratio (m/min) (m/min)
80000 VT5 | 16/2 |1Am M4 (608 H |6.5| 5000 |L L |3449| 2P 6| 2/0.3 160 | 2T 6 2 160
J | 9 | *10000 | + N |2691| 2P 7| 25/04 | 200 | 2T 7 25 200
K | 11 Lri | R |228.1 2T 8 3.2 250
L 135 S | 184.1 2T 9 4 320
M [15.5
N |17.5
*Charge au tamboutr/Drum load
04//2007 VESAFR/ G BVT12345
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EUROBLOC

GUIDE TECHNIQUE
TECHNICAL GUIDE

MOTEURS DE LEVAGE

1) MOTEURS

- Moteur asynchrone

- Double enroulement

- Vitesse de rotation: 3000 / 500 tr/min
- Puissance de 1.8/0.25 a 23/3.5 kW

- Protection IP55

- Isolation classe F

- Echauffement classe B

- Avec capteur bilame détection de
surchauffe(T°>150°C)

- Carcasse en aluminium

Le refroidissement moteur a été amélioré
avec une nouvelle conception du
ventilateur et de la carcasse. Avec le
moteur positionné a l'intérieur du tambour
(VTs, VT1, 2 et 3), le refroidissement a été
amélioré de 30% (effet tunnel). Ceci permet
60%ED en standard (sauf le moteur P8 50%).
Les moteurs ont été congus pour une
température ambiante maximale de 40°C et
une altitude maximale de 1000 m.

Si la température excéde 40°C, un moteur
d’'un groupe FEM supérieur doit étre choisi.

- Pour cela, une consultation doit nous étre
tfransmise.

Si l'installation du palan se fait a plus de
1000m d’altitude alors il sera déclassé (pour
un 2m il se transformera en 1Am).

Il ) FREINS

- Frein électromagnétique a manque de
courant.
- En utilisation normale la garniture du frein a
été congue

pour la durée de vie du palan. (pas de
réglage)
- Acces facile pour mesurer le jeu du frein.

Il ) MOTEURS BI VITESSES
I.a ) CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

(Moteurs 50Hz / Alimentation 230-400-500-6460 V)

Page 21

HOISTING MOTORS

L) MOTORS

- Asynchronous motors

- Double winding

- Synchronized. speed : 3000 / 500 rpm
- Power from 1.8/0.25 to 23/3.5 kW

- IP55 protection

- F class Insulation

- B class heating

- With over temperature protection
bimetal switch type(T°>150°C)

- Aluminium round frame

The motor cooling has been improved
with a new design of fan and frame. With
the motor position inside the drum (VTs,
VT1, 2 et 3), the cooling has been
increased of 30 % (tunnel effect). This
allows 60% ED in standard (except the P8
motor 50% ED).

The design of the motors is based on the
fact that maximum ambient temp is 40°C
and the maximum altitude is 1000 m.

If ambient temp exceeds 40 °C, motor
from higher class must be selected.

- For this, a consultation should be
communicated to us.

If the installation of the hoist is done more
than 1000m of altitude then it will be
displaced (for a 2m it will be transformed
infto 1TAm).

II) BRAKES

- Electromagnetic brake

- No brake adjustment (set for life)

- In normal use the brake lining has been
designed for the hoist life.

- Easy access to the air-gap measuring.

II) 2 SPEEDS MOTOR
ll.a) MAIN CHARACTERISTICS

VERLINDE se réserve le droit de modifier sans préavis les caractéristiques de son matériel

VERLINDE reserves the right to alter or amend the above information without notice

04/2007 VESAFR/GBVT12345
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Il ) MO'IEURS BI VIIESSES

ILa ) CARACTERISTIQ UES TEC HNIQ UES

(Mo te urs 50Hz / Alimentation 230-400-500-660 V)

1) 2 SPEEDS MO TO RS

ILa ) MAIN CHARACTERISTICS

Page 22

(Motors 50 Hz [ Supply 230-400-500-660 V)

Groupe GDr“‘y Données | VT CODEMnggE"”OTOR P P2 P3 P4 P5 P6 P7
OUP | moteur | motor 50 Hz
Fem/ISO|Fem/isO] VT data Tm‘jo’:‘;;tsgr MF10M-106 | MF10Z-106 | MF10X-106 | MF11XA106 | MF11X-106 | MF13Z-106 | MF13X-106
Puissance |Rated kW
homingle. |power 18 |025| 36 |05| 45 |07 | 75 |12| 9 |14| 15 |25]| 18 3
Vitesse Synchron. |[RPM
eychro spood 3000 | 500 | 3000 |500| 3000 |500| 3000 | 500 | 3000 | 500 | 3000 | 500 | 3000 | 500
Couple de  |Brake Nm
reinage torque 21 21 42 54 54 100 130
Couple de  |Max el. br. [Nm
freinage elec.|torque 32 63 77 105 107 190 225
max.
Couple de  |EL br. Nm
freinage elec.|torque 126 25 38 56 57 84 m
Facteur de  |Power fact.
buissance aulstart 08 |083| 083 |078| 084 |077| 079 |069| 077 [069| 067 |068| 062 [065
[démarrage
Couple de  |Starting Nm
demarrage |torgue 124 [107| 25 | 22| 34 | 28| 57 |48 | 67 |56 | 107 | 84 | 120 | 111
A
(osov| 35 [61] 8 [117] 77 [ 15| 118 | 22 | 144 | 28 | 252 | 43 | 339 |59
Courant |Starting (46%\/) 20 [36| 30 |67| 44 |s8e| 68 |127| 8 | 16| 145 | 25 | 195 | 34
démarrage |currant (SO%V) 16 |29| 31 |54| 35 |69| 54 [102| e6 [128] 116 | 20 | 156 |27.2
A
@ov)| 12 |22] 24 |41| 27 |52 41 |77 50 |97| 88 | 15| 118 | 21
Poids Weight  |kg 226 30.6 35 51 59 86 99
. 2
rertie du Brake - kam™ |5, 00017 0.00017 0.00045 0.0007 0.0007 0.0007 0.00017
rein Inertia
N . 2
:"9”'953‘”5 Inertia w/o kgm® | ¢ 07 0.0049 0.0059 0.0101 0.0116 0.036 0.043
rein brake
Puissance [Nominal  |kW
homingle. |power 18 |025| 36 |05| 45 |07| 75 |12| 9 |14| 15 |25]| 18 3
Couple Nominal ~ [Nm
M torqure 61 | 61| 123 [123] 153 [153| 24 |24 | 30 [30| 48 | 48| 62 | e2
2m/M5 | 2m/M5 Vitesse Nominal - 1RPM | o260 | 420 | 2800 | 400 | 2750 | 415 | 2650 | 355 | 2680 | 335 | 2740 | 420 | 2770 | 425
nominale speed
240 240 |300 300 A
Gomh  |Starts/h lomn  |atarts/h 30y 85 |49| 1 |74 17 |96| 30 | 17| 33 |19 | 56 | 24 | 66 | 31
40 % ED |40 % ED|60 % ED |60 % |Courant Nominal A
2D (oov)| 49 | 28| 82 |41 | 99 |55| 17 |e5| 19 | 11| 32 | 14 | 38 18
30/3.5 |30/3.5 nominal currant A
e v soov)| 39 | 22| 66 |83| 79 |44| 14 | 76| 15 88| 26 | 11 30 14
A
6oy 3 1.7 5 25 6 33| 10 |58 12 |67 19 85| 23 11
[Temps Short time  |min
dutilisation  |duty 60 15| 60 | 15| 30 |15 | 30 |12 | 30 |10 | 30 |[15| 30 |15
max.
Facteur de  |Power
buissance  |factor 082 |067| 087 |063| 092 |061]| 090 [056| 0.90 [0.61| 0.87 |059| 091 [0.56
Rendement | Efficiency 0.66 |024| 073 [030| 072 |030| 073 |0.28| 0.72 [0.28| 0.78 |0.45| 0.80 [0.47
Puissance  [Nominal  [kW
homnale. |power 15 [02]| 29 |04| 36 |05]| & 1] 75 [12] 12 | 2 15 |25
(Couple Nominal - INm 49 [49| 98 |98| 123 |123| 192 [192| 24 | 24 | 38 | 38 48 48
nominal torque
Vitesse Nominal RPM
homingle |speed 2830 | 435 | 2850 |420 | 2830 |430 | 2730 | 390 | 2760 | 370 | 2810 | 440 | 2820 | 440
Sm/MB | 3m/MB (23%\/) 75 | 43| 122 |66| 146 87| 24 | 15| 28 | 16| 43 |21 | 49 | 26
300 300 300 300 Courant Nominal A
Gomh  |Startsh Momm  |atarts/h ooy 43 |25 7 38| 84 5 | 137 |86 16 | 9| 25 | 12| 28 15
50 % ED|50 % ED|60 % ED (60 %  |nominal currant A
2D s00v)| 34 2 5.6 3 6.7 4 | 11 |69| 13 |72 20 |96 22 12
30/4 min |30/4 min A
oy 26 | 15| 42 |23] 51 3| 83 |52 99 [55| 15 | 73| 17 |94
[Temps Short time  |min
d’utilisation  |duty
max.
Facteur de  |Power
buissance  |factor 078 |064| 084 |058| 089 |056| 087 [052| 087 |056| 0.82 |052| 0.89 [0.47
Rendement | Efficiency 064 |022| 076 |029| 074 |029| 074 |027| 079 |0.28| 0.80 |0.43| 0.82 |0.43

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4

For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
230V = 220...240V / 400V =380...415V / 500V =500...525V / 660V = 660...690V

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel
VERLINDE reserves the rightto alteroramend the above information witho ut no tic e

04/2007 VESAFR/ G BVT12345
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Duty . CODE MOTEUR MOTOR]| P8
Groupe Données VT PX
Group moteur | motor CODE 50 Hz 1Am 40%ED
Fem/ISO|Fem/iso| VT data | Type m";}‘f;; Motor MF13XA106 | MF09ZA106
Puissance |Rated kW 23 35 15 0.25
nominale power ) ) i
Vitesse Synchron. [RPM
sychro speed 3000 500 3000 500
Couple de  |Brake Nm 200 14
freinage torque
Couple de  |Max el. br. [Nm
freinage elec.|torque 290 -
max.
Couple de  |EL br. Nm 150 }
freinage elec.|torque
Facteur de  |Power fact.
puissance au|start 0.73 0.67 0.89 0.77
démarrage
Couple de  |Starting Nm
démarrage |torque 165 140 " 10
A
(230V) 389 68
Courant Starting A
(400V) 212 39 15 3
démarrage |currant A
(500V) 170 31
A
(660V) 128 24
Poids Weight kg 99 21
Inertie du Brake kgm
irein Inertia 0.00017 0.00017
Inertie sans |Inertia w/o |kgm?
frein brake 0.043 0.0038
Puissance  [Nominal kW
nominale power 23 35 15 025
Couple Nominal ~ |Nm 76 76 5.4 5.4
nominal torque ) i
Vitesse Nominal  |RPM
nominale speed 2790 420 2750 400
2m/M5  [2m/M5 A
(230V) 85 40
240 240 300 300 Courant Nominal A
demih  [Starts/h [demm  |starts/h @4oov) 4® @/ | 87 22
40 % ED (40 % ED|60 % ED |60 %  |nominal currant A 39 18
ED (500V)
30/3.5 |30/3.5 A
min min (660V) 30 14
[ Temps Short time  [min
d'utilisation  |duty 15 10 30 15
max.
Facteur de  |Power
puissance _|factor 0.84 057 0.88 0.66
Rendement |Efficiency 0.83 0.44 0.66 0.23

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4

For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
230V =220...240V / 400V =380...415V / 500V =500...525V / 660V = 660

...690V
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VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel
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I'b ) C ARACTERISTIQ UES TEC HNIQ UES

(Mo teurs 60Hz / Alime nta tion 220-380-460-575 V)

(Motors 60 Hz [ Supply 220-380-460-575 V)

IIb ) MAIN CHARACTERISTICS

Page 24

Groupe Gf:“‘y Données | VT CODEMnggE"”OTOR P P2 P3 P4 P5 P6 P7
oUP | moteur | motor 60 Hz
Fem/ISO|Fem/isO| VT data Tm‘jo’:‘gfsgr MF10M-106 | MF10Z-106 | MF10X-106 | MF11XA106 | MF11X-106 | MF13Z-106 | MF13X-106
Puissance |Rated kW
homingle. |power 22 03| 43 |o07| 54 09| 9 [14]| 11 [16]| 18 | 3 21 |35
Vitesse Synchron. |[RPM
eychro spood 3600 | 600 | 3600 |600 | 3600 |600| 3600 | 600 | 3600 | 600 | 3600 | 600 | 3600 | 600
Couple de  |Brake Nm
reinage torgue 21 21 42 54 54 100 130
Couple de  |Max el. br. [Nm
freinage elec.|torque 32 63 77 105 112 182 205
max.
Couple de  |EL br. Nm
freinage elec.|torque 126 25 38 56 64 82 101
Facteur de  |Power fact.
buissance aulstart 076 | 08| 077 |073] 078 |07 | 073 |07 | 075 |07 | 06 |06]| 055 |06
[démarrage
Couple de  |Starting Nm
demarrage |torgue 124 [107| 246 |217| 34 |28 | 54 |44 | 63 |51 | 102 | 82| 114 | 101
A
20y 42 9 9 | 15| 102 |18 | 146 | 29 | 167 | 31 | 312 | 52 | 433 | 73
Courant |Starting (sé%V) 23 |47| 52 |88| 59 |102| 8 | 17| 97 |182] 180 | 30 | 251 | 42
démarrage |currant Al 20 41| 43 | 73| 49 |84| 70 |14 | 80 |15 | 149 | 25 | 207 | 35
(460V)
A
s7sv)| 15 | 31| 3 58| 39 67| s6 |112| 64 | 12| 119 | 20 | 166 | 28
Poids Weight  |kg 226 30.6 35 51 59 86 99
Inertie du  |Brake kgm?
i Inertia 0.00017 0.00017 0.00045 0.0007 0.0007 0.0007 0.0017
N . 2
:”9”'953‘”5 Inertia w/o kgm® | ¢ n07 0.0049 0.0059 0.0101 0.0116 0.036 0.043
rein brake
Puissance [Nominal  |kW
homingle. |power 22 |o03| 43 |07]| 54 |09| 9 |14 11 [16]| 18 | 3 21 |35
Couple Nominal ~ [Nm
M torqure 61 | 61| 123 [123] 153 [153| 24 |24 | 30 [30| 48 | 48| 62 | 62
2m/M5 | 2m/M5 Vitesse Nominal - 1RPM | 3440 | 525 | 3400 |500 | 3350 | 495 | 3230 | 450 | 3250 | 440 | 3320 | 515 | 3360 | 520
nominale speed
240 240|300 300 A
Gomh  |Starts/h lomn  |atarts/h 2oy 98 |59| 17 84| 22 | 11| 3 |19| 42 |21 | 67 | 27| 79 |3
40 % ED |40 % ED|60 % ED |60 % |Courant Nominal A
2D @sov)| 5 34| 10 |48| 13 |e5| 21 | 11| 24 | 12| 39 | 16| 46 | 19
30/3.5 |30/3.5 nominal currant A
e v asov) 47 | 28| 83 4 10 |54] 17 |91| 20 | 10| 32 | 13| 38 | 16
A
(s7sv)| 36 [22| 66 |32| 82 43| 14 |73 16 |8 | 26 | 10| 30 |13
[Temps Short time  [min
dutilisation  |duty 60 | 15| 60 |15 | 30 [15| 30 |12 | 30 |[10]| 30 |15 | 30 |15
max.
Facteur de  |Power
buissance  |factor 083 |065| 089 |061| 093 |060| 090 [054| 091 [057| 0.88 |059| 092 [055
Rendement | Efficiency 071 |0.28| 075 |0.38| 0.74 |0.36| 0.74 |0.34| 0.75 |0.35| 0.80 |0.50| 0.81 [0.52
Puissance  [Nominal  [kW
homnale.  |power 18 |025| 85 |05| 43 |07 | 72 |12]| 9 |14| 14 |23]| 18 3
(Couple Nominal - INm 49 [49| 98 |98| 123 |123| 192 [192| 24 | 24 | 38 | 38 48 48
nominal torque
Vitesse Nominal RPM
homnale |speed 3450 | 540 | 3450 |520 | 3410 |530 | 3315 | 490 | 3320 | 470 | 3390 | 540 | 3410 | 540
Sm/MB | 3m/MB (22%\/) 88 |52| 153 82| 18 |[102| 27 |17 | 33 |18 | 54 |27 | 59 | 29
300 300 300 300 Courant Nominal A
Gemh  |startsn ldomn  |starts/h 3sov) 51 3 88 |47| 103 [59]| 16 | 10| 19 |105| 31 |157| 34 | 17
50 % ED|50 % ED|60 % ED (60 %  |nominal currant A
2D uov)| 42 [25| 73 |39| 85 |49 13 |83| 16 |87 26 | 13| 28 |14
30/4 min| 30/4 min Al 37 | 2| 58 |31 68 |39 104 |66 128 | 7 | 21 |104| 22 |12
(575V)
Temps Short time  |min
d’utilisation  |duty
max.
Facteur de  |Power
buissance  |factor 080 |058| 087 |054| 091 |053| 088 [049| 090 [053| 0.85 |052| 0.90 [0.47
Rendement | Efficiency 071 [025| 075 |036| 075 |0.34| 0.76 |033| 0.77 |0.35| 0.82 |0.48| 0.83 |0.49

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4

For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
220V =208...230V / 380V =360...400V / 460V =440...480V / 575V =575...600V

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel
VERLINDE reserves the rightto alteroramend the above information witho ut no tic e
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Duty . CODE MOTEUR MOTOR]| P8
Groupe Données VT a PX
Group moteur | motor 60 Hz 1Am 40%ED
Fem/SO|Femiso| VT | data | Type "‘05;‘;; Motor MF13XA106 | MF09ZA106
Puissance  |Rated kW
nominale power 25 38 18 03
Vitesse Synchron. [RPM
sychro speed 3600 600 3600 600
Couple de  |Brake Nm
freinage torque 200 14
Couple de  |Max el. br. [Nm
freinage elec.|torque 290 -
max.
Couple de  |EL br. Nm 150 .
freinage elec.|torque
Facteur de  |Power fact.
puissance au [start 0.73  0.69 0.87 0.73
démarrage
Couple de  |Starting Nm
démarrage |torque 160 140 " 10
A
(220V) 460 121
Courant Starting A
(380V) 266 70 15 3
démarrage |currant A
(460V) 220 35
A
(575V) 176 28
Poids Weight kg 99 21
Inertie du Brake kgm
irein Inertia 0.00017 0.00012
Inertie sans |Inertia w/o |kgm?
frein brake 0.043 0.0039
Puissance  [Nominal kW 25 38 18 03
nominale power ) ) i
Couple Nominal ~ [Nm
nominal torque 69 69 54 54
Vitesse Nominal ~ |RPM
nominale speed 3430 530 3350 500
2m/M5  (2m/M5 A
(220V) 98 47
240 240 300 300 Courant Nominal A
demih  [Startsh [demm  |starts/h @sov) 57 27| 87 22
40 % ED|40 % ED|60 % ED |60 % nominal currant A 47 20
ED (460V)
30/3.5 |30/3.5 A
min min (575V) 38 18
[Temps Short time  [min
d'utilisation |duty 15 10 30 15
max.
Facteur de  |Power
puissance _|factor 0.87 054 0.8 0.68
Rendement |Efficiency 0.86 0.49 0.68 0.25

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4

For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
220V = 208...230V / 380V =360...400V / 460V =440...480V / 575V =575

...600V
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I ) MOTEURS POUR VARIATIO N DE VIIESSE IT) INVERTER MO TO RS
ILa ) CARAC TERISTIQ UES TEC HNIQ UES ITa ) MAIN CHARACTERISTIC S
(Mo teurs 100Hz pourréseau 50 Hz (Motors 100 Hz forne twork 60 Hz
Alimentation 400 V)) Supply 400V)
Groupe Duty - 1Donnges| vT CODE MOTEUR MOTOR CODE T T2 T3 T4 T5 T6
Group | ‘moteur | motor 100 Hz
Fem/ISO | Fem/ISO vT data Type moteur  Motor type MF10MA200 [ MF10MB200 [ MF10MC200 | MF11MA200 | MF11MB200 |MF13Z-200
Puissance nominale |Rated power kW 1.8 3.6 45 75 9 15
Vitesse sychro Synchron. speed  [RPM 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Couple de freinage |Brake torque Nm 21 42 42 54 54 100
Couple de freinage
elec. max. Max el. br. torque  [Nm
Couple de freinage
oloc. El. br. torque Nm
Facteur de
puissance au Power fact. start
[démarrage
Couple de décollage |Pull-out torque 16.6 32 40 80 80 165
Vitesse a 80% du Speed at 80% of
couple de décollage [pull-out torque 2500 2500 2410 2500 2500 2700
Couple de "
démarrage Starting torque Nm
Courant a 8(?% du |Current at 80% of  [A (400V) 1 172 212 42 42 78
couple de décollage [pull-out torque
Poids Weight kg 23 23 23 37 37 59
n 2
nertie du Brake kgm 0.00017 | 000017 | 000045 | 0.0007 0.0007 | 0.0007
rein Inertia
};‘;2'6 sans Inertia w/o brake  |kgm? 0.0027 0.0027 0.0027 0.0075 0.0075 0.024
Puissance nominale |Nominal power kW 1.8 3.6 45 7.5 9 15
2m/MS - 2m/M5 Couple nominal Nominal torque Nm 6.1 123 153 24 30 48
240 240 300 300 . . .
dem/h Starts/h  ldemsn starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 2830 2790 2780 2860 2830 2910
10 % ED |40% ED 609 ED 160%  lntensits nominale  |Nominal current  |A (400V) 48 9.4 107 18 21 31
39/3.5 30/3.5 min [Temps d'utilisation Short time duty min 60 60 60 30 30 30
min max.
Facteur de
buissance Power factor 0.74 0.75 0.78 0.74 0.78 0.85
Rendement Efficiency 0.73 0.75 0.77 0.81 0.81 0.86
Puissance nominale |Nominal power kW 1.5 29 3.6 6 7.5 12
Sm/M6  |Sm/ME Couple nominal  |Nominal torque ~ |Nm 49 9.8 12.3 19.2 24 38
300 300 300 300 ) . .
dem/h Startsh ldemm  |starts/n Vitesse nominale Nominal speed RPM 2860 2830 2830 2900 2860 2925
50 % ED 150 9% ED (60 % ED 2%% Intensité nominale  |[Nominal current A (400V) 4.4 8.3 9.3 15.5 18 25
30/4 min (30/4 min 'rl'nzrgps d'utilisation Short time duty min
Facteur de
buissance Power factor 0.69 0.69 0.72 0.67 0.74 0.79
Rendement Efficiency 0.71 0.74 0.77 0.80 0.81 0.86

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4

For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
400V = 380...415V

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel
VERLINDE reserves the rightto alteroramend the above information witho ut no tic e
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Groupe (ggg’ Données | VT motor| CODE MOTEUR MOTOR CODE T7 T8 T9 TA
P 100 Hz
moteur VT data
Fem/ISO | Fem/ISO Type moteur  Motor type MF13ZA200({MF13ZB200|MF13ZC200| MF13X-200
Puissance nominale Rated power kW 18 23 28 35
Vitesse sychro Synchron. speed RPM 3000 3000 3000 3000
Couple de freinage Brake torque Nm 130 200 200 200
Couple de freinage elec. Max el. br. torque Nm
max.
Couple de freinage elec. |El br. torque Nm
Facteur de puissance au
démarrage Power fact. start
(Couple de décollage Pull-out torque 165 200 275 350
Vitesse a 80% du couple |Speed at 80% of pull-
de décollage out torque 2700 2720 2o 2750
Couple de démarrage Starting torque Nm
Courant a 80% du couple (Current at 80% of pull- |A
de décollage out torque (@oov)| 78 90 125 157
Poids Weight kg 59 72 85 99
Inertie du Brake kgm?
frein Inertia 0.0007 0.0017
}:‘;’n“e sans Inertia w/o brake kgm? 0.024 0.030 0.036 0.043
Puissance nominale Nominal power kW 18 23 28 35
2m/MS 2m/M5 Couple nominal Nominal torque Nm 62 76 96 116
240 dem/h 240 300 300 " . .
Starts/h ldemin starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 2890 2880 2880 2880
40 % ED 40 % ED 160 % ED 160 % ED Intensité nominale Nominal current (A400V) 36 42 55 64
30/3.5 min 30/3.5 min [Temps d'utilisation max. |Short time duty min 30 30 30 30
Facteur de puissance Power factor 0.87 0.88 0.87 0.85
Rendement Efficiency 0.87 0.89 0.89 0.90
Puissance nominale Nominal power kW 15 18 23 28
Sm/M6 Sm/M6 Couple nominal Nominal torque Nm 48 62 76 96
300 dem/h  |300 300 300 N ) .
Starts/h  ldemin starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 2910 2910 2920 2930
50%BD  |50%ED 60 % ED 160 % ED |,0nsite nominale Nominal current é‘oov) 31 34 45 57
30/4 min 30/4 min Temps d'utilisation max. |Short time duty min
Facteur de puissance Power factor 0.85 0.86 0.84 0.83
Rendement Efficiency 0.86 0.89 0.89 0.89

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4
For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :
400V = 380...415V
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IIb ) CARACTERISTIQ UES TEC HNIQ UES b ) MAIN CHARACTERISTIC S
(Mo teurs 120Hz pourréseau 60 Hz (Motors 120 Hz forne twork 60 Hz
Alimentation 460 V)) Supply 460V)
I
Groupe | PUlV |Données| VT CODE MOTEUR MOTOR CODE T T2 T3 T4 T5 T6
Group | moteur | motor 120 Hz|
Fem/ISO | Fem/ISO VT data Type moteur  Motor type MF10MA200|MF10MB200|MF10MC200|MF11MA200|MF11MB200|MF13Z-200
Puissance nominale Rated power kW 2.2 4.3 5.4 9 11 18
Vitesse sychro Synchron. speed RPM 3600 3600 3600 3600 3600 3600
Couple de freinage Brake torque Nm 21 21 42 54 54 100
Couple de freinage elec. max.|Max el. br. torque Nm
Couple de freinage elec. El. br. torque Nm
Fgcteur de puissance au Power fact. start
[démarrage
Couple de décollage Pull-out torque 16 31 39 76 76 152
ggisﬁsniso% du couple de tSO;:gSg at 80% of pull-out 3100 3100 3040 3100 3100 3300
Couple de démarrage Starting torque Nm
Courant a 80% du couple de |Current at 80% of pull-  |A
décollage out torque (460V) " 172 21.2 42 42 78
Poids Weight kg 23 23 23 37 37 59
" 2
nerti do prake koM™ | 000017 | 000017 | 0.00045 | 0.0007 0.0007 | 0.0007
Inertie sans Inertia w/o brake kgm? 0.0027 0.0027 0.0027 0.0075 0.0075 0.024
frein
Puissance nominale Nominal power kW 2.2 4.3 5.4 9 11 18
emMS  (2mAu5 Couple nominal Nominal torque Nm 6.1 12.3 15.3 24 30 48
240 240 300 300 ; . .
dem/h Starts/h  ldem/h starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 3420 3370 3340 3440 3410 3500
40 % BD |40 % ED Gé)[;/" g%% Intensité nominale Nominal current ?460V) 4.9 9.3 10.8 19 22 31
?n%s's 50/3.5 min Temps d'utilisation max. Short time duty min 60 60 60 30 30 30
Facteur de puissance Power factor 0.75 0.77 0.80 0.75 0.78 0.85
Rendement Efficiency 0.71 0.76 0.77 0.78 0.81 0.86
Puissance nominale Nominal power kW 1.8 3.5 4.3 7.2 9 14
BmiMe  [3m/ME Couple nominal Nominal torque Nm 49 9.8 12.3 19.2 24 38
300 300 300 300 ; . .
dem/h Starts/h  ldem/h starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 3450 3415 3390 3485 3440 3520
50 % ED |50 % ED Gé)[;/" g%% Intensité nominale Nominal current ?460V) 4.6 8.2 9.3 17 19 26
30/4 min |30/4 min Temps d'utilisation max. Short time duty min
Facteur de puissance Power factor 0.72 0.70 0.76 0.69 0.75 0.81
Rendement Efficiency 0.69 0.75 0.77 0.78 0.78 0.85

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4
For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :

460V = 440...480V
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Groupe e[igf;y Données | VT motor CODE MOTEUR MOTOR CODE T7 T8 T9 TA
P 120 Hz|
moteur VT data
Fem/ISO | Fem/ISO Type moteur  Motor type MF13ZA200(MF13ZB200|MF13ZC200| MF13X-200
Puissance nominale Rated power kW 21 27 34 42
Vitesse sychro Synchron. speed RPM 3600 3600 3600 3600
Couple de freinage Brake torque Nm 130 200 200 200
Couple de freinage elec. Max el. br. torque Nm
max.
Couple de freinage elec. |El br. torque Nm
Facteur de puissance au
démarrage Power fact. start
Couple de décollage Pull-out torque 152 190 265 335
Vitesse a 80% du couple |Speed at 80% of pull-
de décollage out torque 3300 3260 8210 3250
Couple de démarrage Starting torque Nm
Courant a 80% du couple (Current at 80% of pull- |A
de décollage out torque wsov)| 78 93 130 160
Poids Weight kg 59 72 85 99
Inertie du Brake kgm?
frein Inertia 0.0017 0.0017 0.0017 0.0017
:;‘;2"3 sans Inertia w/o brake kgm? 0.024 0.030 0.036 0.043
Puissance nominale Nominal power kW 21 27 34 41
2m/MS5 2m/M5 Couple nominal Nominal torque Nm 62 76 96 116
240 dem/h (240 300 300 . . .
Starts/h ldemn starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 3480 3470 3470 3470
40 % ED 40 % ED 160%ED |60 % ED Intensité nominale Nominal current QSOV) 37 44 56 65
30/3.5 min |30/3.5 min Temps d'utilisation max. |Short time duty min 30 30 30 30
Facteur de puissance Power factor 0.87 0.88 0.87 0.88
Rendement Efficiency 0.87 0.89 0.89 0.89
Puissance nominale Nominal power kW 18 21 27 34
3m/M6 3m/M6 Couple nominal Nominal torque Nm 48 62 76 96
300 dem/h  |300 300 300 - . i
Starts/h ldemn starts/h Vitesse nominale Nominal speed RPM 3500 3500 350 350
50 % ED 50% ED [60 % ED 160 % ED |10nsits nominale Nominal current QGOV) 31 36 46 56
30/4 min 30/4 min Temps d'utilisation max. |Short time duty min
Facteur de puissance Power factor 0.85 0.86 0.86 0.86
Rendement Efficiency 0.86 0.89 0.89 0.89

Pour groupe 1Am/M4 utiliser les valeur du 2m/M4
For Duty Group 1Am/M4 use the motor values of Duty Group 2m/M5.

Alimentation / supply :

460V = 440..

.480V
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IV) Description des moteurs de levage 1V ) Hoisting MotorDescription
Ie frein de levage &est un frein The hoisting brake isan electromagne tic
électromagnétique de sécurité qui est safety brake thatisclosed by spnng force. The
maintenu semé parlaction d’un ressort. Le brake doesnot require sericing dunng the

frein na pas besoin d’entretien pendant Safe Working Period (SWP) of the hoist.
lan pérode de travail en sécurnté (Safe

Working Period SWP) du palan (dans le

casd’une utilisation normale).

1. Capot ventilateur 1. Fancover

2. Ventilate ur 2. lan

3. Ouverture pourlinspection du jeu 3. Inspection opening forbrake airgap
du frein 4. Bake

4. Fein 5. Buke disc

5. Disque de frein 6. Fixing screws formotor

6. Tge de fixation du moteur 7. Fhction plate

7. Plaque de friction

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVT12345
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V) MO TO RS FEA TURES

Moteur pour variateur de fréquence 3000 tr/min
100 Hz, roulement codeur (alim 5-24VDC, sortie A
20mA).

Moteurs « R » Motors « R »
Cette option permet de diviser la grande vitesse | This feature allow to divide by 2 the fast speed
par 2 Two speeds motor 1500/750 rpm ratio 3/1
Moteur bi-vitesse 1500/750 tr/min ratio 3/1
Code HMO1 Code HMO1
Moteurs « T » Motors « T »

Motor for frequency inverter 3000 rom 100 Hz, bearing
encoder (supply 5-24VDC, A output 20mA)

Moteur carcasse fonte, bi-vitesse 3000/750 tr/min

2 tailles sont disponibles : C3, C5

exemple d'utilisation : usine de galvanisation
Code HMO1

Moteurs Résolution Motors Resolution
T1aT3 32 pts/tr T1to T3 32 ppr
T4 et T5 64 pts/tr T4to T5 64 ppr
T6aTA 80 pts/tr T6to TA 80 ppr
Code HMO1 Code HMO1
Moteurs « C » Motors « C »

Cast iron motor, two speed motor 3000/750 rom
2 sizes availables: C3, C5
Using exemple: galvanize plant

Code HMO1

Résistance de chauffage
Résistance de chauffage contre la moisissure en
environnement froid ou trés humide
Options disponible sur les moteurs « R, T, C »
Code HMO03

Standby heating
Standby heating protection against moisture in cold
conditions or very humid conditions
Available motors features « R, T, C »
Code HM03

Ventilation forcée
La ventilation forcée augmente le refroidissement
du moteur de levage. Celui-ci démarre
automatiquement
Lors de [lutilisation du moteur,
minutes apres I'utilastion du moteur
L’option comprend le ventilateur(230v),éléments de
fixation , transformateur, relais temporisation
Ci joint avantage de cette ventilation :

et sarréte 30

a) Température environnante maxi 60°c au lieu
de 40°c en std
b) Le nbr de démarrage/heure peux étre

supérieur de 1 groupe par rapport au groupe
std du moteur

c) Le temp de fonctionnement de la PV peut étre
de 1/3 de le GV

Augmente la longueur du moteur de 100mm
Option incompatible avec la protection IP66

Code MOTO08

External fan

External fan improves the cooling of hoisting motor
providing continuous cooling for the motor. It starts
automatically when the hoisting motor is started and
time relay allows the fan to run 30 minutes after the
hoisting motor is used last time.
Feature includes 230V fan + transformer+ time relay +
fixing elements.
One of the following advantages can be taken by
external fan:

1) Max. ambient temperature is 60 °C (instead of

standard 40 °C).

2) 2) Motor starts/hour can be used according to
next higher duty class.
3) 3) Ratio slow/fast speed can be higher than

1/3. NOTE: Increase of motor length is about
100 mm.
NOTE: Increase of motor length is about 100 mm
Option incompatible avec la protection IP66
Code MOTO08
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Déblocage manuel du frein
Levier a fourche pour ouverture des disques de
frein

1. levier a fourche (fixé sur le frein du moteur de
levage)
2. bras du levier
3. ensemble du frein
A. Jeu (>1,8 mm)
Option incompatible avec la protection IP66

A. gap, (>1.8 mm)

Manual brake release
A spring loaded hand release shaft for opening brake
disk plates.

1. fork lever (assembled to hoisting motor brake)
2. lever arm
3. brake frame

Option incompatible avec la protection IP66

Le rotor du moteur de levage peut étre actionné
par une manivelle, Celle-ci est monté en bout
d’arbre moteur

Code BRAO7 Code BRAO7
Protection IP66 IP66 protection
Protection spécial moteur et frein pour | Special sealed motor and brake for humid and dusty
environnement humide et poussiéreux conditions.
Code HM04 Code HM04
Déblocage manuel du frein et manivelle Manual brake release and crank shaft
d’affalage The rotor shaft of hoisting motor can be turned by

crankshaft, which is mounted at the end of the motor
shaft

1. Capot

2. Ventilateur

3. Arbre principal

4. Manivelle

Option incompatible avec la protection IP66
Code HM11

c_mbmcOia

1. Cover
2. Fan
3. Main shaft
4. Crank shaft
Feature not available with IP66 protection

Code HM11

Isolation classe H

Amélioration de la capacité d’échauffement du
moteur

Pour température ambiante ou facteur de marche
élevés

Température maxi en moteur : 180°C(contre 155°C
en std avec classe F)et un en température maxi
d’élévation de 125°C(contre 105°C en std avec
classe F)

Code HM12

Insulation H class
Improved heating capacity of the motor for special
applications i.e. high temperatures or heavy duty use.
Max. temperature in the motor 180 °C (standard F
class 155 °C) and max. temperature rise is 125 °C (F
class 105 °C).

Code HM12

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstiquesde son matérel
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REDUCTEURS DE

LEVAGE

Ie réducteur de levage comprend une
transmission par engrenage cylindrique
multi-étage. Ie lubrfiant pourle r¥ducteur
est une graisse semifluide. Ie réducteur
est étanche. Lentrainement du tambour
estréalisé parun pignon surune couronne

Page 33

HOISTING GEARS

The hoisting gearbox comprnse s multistage
spur gear tmansmission. The lubricant for
the hoisting gear is se mi-fluid grease. The
reduction gears are sealed units. The
actuation of the dmum is effected by a
pinion engaging on a toothed cmwn

dentée solidaire du tambour.

wheel which isone piece with the drum.

Palan Ré duc te ur Mo te ur Rapport ILubrifiant Te m p é ra ture
Moteur/ tambour D’utilisa tion °c
Hoist Gear | Motor Ratio Iubric ant Ope rating
Motor/ drum T mperature °c
VL | GENO E OXPX 133.8 MO BILUX EP 004 -30...+120
VL | GENO G 0Z 79.1 MO BILUX EP 004 -30...+120
VTI | GEN1 N P1, P2 134.2 MO BILUX EP 004 -30...+120
VTI | GEN1 R P2 106 MO BILUX EP 004 -30...+120
VTI | GEN1 S P3,P4 87.7 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT2 | GEN2 L P3 192.6 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT2 | GEN2 N P2,P3 160.3 MO BILUX EP 004 -30...+120
V2 | GEN2 R P4 104.7 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT3 | GEN3 L P5 223,8 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT3 | GEN3 N P5 185.3 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT3 | GEN3 R P6 113.8 MO BILUX EP 004 -30...+120
VT3 | GEN3 S P7 94,3 MO BILUX EP 004 -30...+120
V1 | GEN4 L P6 344.9 Mo bil SHC 634 -35...+100
V1 | GEN4 N P6,P7 269.1 Mobil SHC 634 -35...+100
VI | GEN4 R P7,P8 223,1 Mo bil SHC 634 -35...+100
VI | GEN4 S 8, 184.1 Mo bil SHC 634 -35...+100
V1 | GEN4 S+ O, TA 143.6 Mo bil SHC 634 -35...+100
V5 |2xGEN4 L 2xP6 344.9 Mo bil SHC 634 -35...+100
V5 |2xGEN4 N 2xP6 269.1 Mo bil SHC 634 -35...+100
2xP7
V5 |2xGEN4 R 2xP7 223.1 Mo bil SHC 634 -35...+100
VD |2xGEN4 S 2x'T8 184.1 Mo bil SHC 634 -35...+100
2x19
V15 |2xGEN4 S+ 2x19 143.6 Mo bil SHC 634 -35...+100
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Réducteurpalan VE, VI, VI2, VI3 Hoistgearbox VI3, VII, V2, VI3
1. Reniflard 1. Beathervent
2. Visde fixation du syste me de levage 2. Fixing scre ws forhoisting mac hine ry
3.Visde fixation du couvercle du r€ducteur 3. Fixing screws forgearboxcover
4. Couvercle du rducteur 4. Gearboxcover
5. Couvercle de la boite de connexion et du 5. Coverof connection box and mtating
FDC rotatif & cames (sauf VI¥) limit switch (except VI3)
6. Vis de fixation du couvercle de la boite de 6. Fixing screws for cover of connection
connexion box
7. Fixation du réducteur 7.Gearbox plug
8. Trou d'inspection pouranneau 8. Inspection hole forgearnm
Réducteur palan VT4, VT5 Hoist gear box VT4, VT5
c_r3gebola

1. Reniflard 1. Beatherplug
2.Visde fixation du moteurde levage 2. Fixing scre ws forhoisting motor
3.Visde fixation du couvercle du réducteur 3. Fixing screwsforgearboxcover
4.Couvercle de r€ducteur 4. Gearboxcover
5.Visde fixation du couvercle du réducteur 5. Fixing screws forgearbox
6. Plaque de fixation de la boite de transmission 6. Fixing plate forgearbox
7. Fxation du réducteur 7.Gearbox plug
8. Accouplement 8. Coupling
VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVT12345
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Options réducteur

Gear box features

Arbre sortie sur réducteur
Arbre de sotie diamétre 12mm longueur 30mm sur
réducteur
vitesse de rotation identique a celle du moteur de
levage
Pour montage d’un roulement codeur ou autre
possible sur VT1, VT2, VT3 uniquement

Pour VT4,VT5 arbre diamétre 12mm longueur
30mm monté en bout de tambour, vitesse de
rotation identique a celle du tambour

Shaft on gear box
Output shaft diameter 12mm length 30mm on gear
box
Rotation speed same as the hoisting motor
For sensor bearing or other
Available only for VT1, VT2, VT3

For VT4, VT5, shaft diameter 12mm length 30mm
on the end of the drum . Rotation speed same as
drum

Huile synthétique
L’huile synthétique est recommandé pour un
utilisation en haute température (Maxi 60°C)

Synthetic oil
The synthetic oil is recommended for using in high
temperature (Max 60°C)

Code RM11 Code RM11
Second frein sur réducteur Second brake on gear box
Le second frein est un frein de sécurité| The second brake is an electromagnetic safety

électromagnétique qui est fermé par ressort. I

fonctionne comme frein de maintien lorsque le

mouvement cesse et que le frein principal est

fermé.

Ce second frein se ferme un court instant apres le

frein principal, mais il s'ouvre simultanément.

Il est rattaché a 'arbre principal du mécanisme de

levage, alors que le moteur de levage avec le frein

principal est rattaché a l'autre extrémité de cet

arbre

Disponible uniquement sur VT1, VT2, VT3

Pas compatible avec I'arbre de sortie D12mm
Code BRAO1

brake, which is closed by spring force. The second
brake operates as holding brake when the motion
has stopped and the main brake has closed.

The second brake closes with a short delay and
opens simultaneously with the main brake.

The second brake is attached to the primary shaft
of the hoisting gear, whereas the hoisting motor
with the main brake is attached to the other end of
the shaft.

Available only for VT1, VT2, VT3
Not available with output shaft D12mm
Code BRAO1

1. Frein
2. Mécanisme de levage
3. Moteur de levage

‘ I’J'/I

'i‘?i c_brs01

1. Brake
2. Hoisting gear
3. Hoisting motor
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TAMBOURS

Ia partie tambour est composée d’un
tube, de timants, de flasques. Cette
struc ture permmet un bon alignement entre
toutes les parties, ainsila durée de vie des
mulementsetde la transmission finale sont
améliorées.

Page 36

The drmum unit is composed of a dmum
tube, guide mwl, end-flange, so it is one
complte unit. This allows a good
alignment between all these parnts, so the
life of beanng and final tmansmission is
improved.

Nom/ | g | C | Pl g | Fr| @ H J K L M N
name 7. Y
Ig (mm)/ 310 | 340 | 440 | 540 | 660 | 810 | 1000 | 1250 | 1600 | 1900 | 2250 | 2500 | 2800
Ie (mm)
Palan [Diame tre Iongueur Mouflage | Cable Pas | D/d |Nbre de
D (mm) d ((mm) | (mm) Fixa tio nsj
Hoist Diameten Iength Reeving Rope Pitch | D/d |Clamps
D (mm) d (mm) | (mm) quantity
VB 243 BC,Y 2,4/1 6.2 7.2 39.2 2
v 303 A, C 2.4/1 6.2 7.2 48.9 2
B C,D K 2,4/1 8 9,1 44.3 3
VI 355 ClY],DIZ . 2,4/1 6.7/6,2 7,2 57.2 2
C2 D2, B 6,8/1 8 9,1 44 3
D, E F, G! 2,4/1 11 12.5 | 36.9 4
DL E, F, G! 4,8,12,16
VB 406 D2, B2, I, G2 /2 8 %1 15071 2x3
2 2 2
D2, B, B, G2, B, J 6,8/1 11 12,5 | 36.9 4
D1, E, F, G!, H, J?
C,D,EFG,HJ K 2,4,6/1 15 17,1 | 40.5 6
VI 608 EFG,HJ KLM N 4,8,12/2 11 12,5 | 55.3 2x4
Versions disponibles birail E, F, G, I‘I, dJ , K 8/1 15 17,1 40.5 6
Encastré, HPN et Fixe FG,HJKLMN 16/2 11 12,5 | 55.3 | 2x4
A% 153 608 FG,HJKLMN 4,8,12/2 15 17,1 | 40.5 2x6
¥ Encasné oy Fixe. HJ KLMN 16/2 15 | 17,1 | 405 | 2x6

1:Saufchariot HPR/ Not avaiable on LHTve rsion
2:SaufcharotW / Not avaiable on Wversion
3:Saufchariot HPN / Not avaiable on NHTversion
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Dimension du tambour / Drum size : D 243 mm (VTs) /303 mm (VT1) /355 mm (VT2) / 406
mm (VT3)
c_rirdic
1. Tambour 1. Rope drum
2. Barrettes de roulement pour tambour 2. Bearing strips for rope drum
3. Cadre de roulement 3. Bearing frame
4. Joint 4. Sealing
5. Tiges de connexion pour flasques d'extrémité du tambour 5. Connector rods for end flanges of rope drum
6. Couvercle de couronne et trou d'inspection 6. Rim gear cover and inspection hole
7. Couronne 7. Rim gear
8. Piece de serrage axial du tambour 8. Drum axial locking part
A. Point de lubrification du roulement de tambour A. Lubrication point for drum bearing
B. Point de lubrification du roulement de tambour B. Lubrication point for drum bearing
Dimension du tambour / Drum size : D 608 mm (VT4 , VT5)
c_r3rdia
1. Tambour 1. Rope drum
2. Roulement 2. Bearing
3. Cadre de roulement 3. Bearing frame
4. Joint 4. Sealing
5. Capot et trou d'inspection 5. Cover and inspection hole
6. Couronne 6. Rim gear
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EUROBLOC

Options tambour

Drum features

Tambour plus long Longer drum
Cette option permet d’augmenter les hauteurs de | This feature allow to increased the hight of lift
levées Available for double girder trolley ,NHT, fixe
Valable sur les chariot birail, HPN, fixe

Frein au tambour Drum brake
Le frein au tambour a été développé comme un | The drum brake has been designed as an extra
systéme de sécurité ultime. Pour obtenir un | safety device to the hoist. To obtain the maximum
maximum de sécurité, il opére mécaniquement et | safety, it operates mechanically and applies directly
s’applique directement sur le tambour. Le frein au | fo the rope drum. Drum brake has three different
tambour a 3 différentes configurations, frein de | configurations, i.e. holding brake, overspeed brake
maintien, frein de survitesse, et une construction | and a construction with both holding and overspeed
avec les 2 fonctions brake functions.
Disponible uniquement sur VT4, VT5 Available only on VT4, VT5
Ce dispositif réduit les capacités de hauteur de | This system decrease the high of lift *
levée * Code HS07

Code HS07

Survitesse/Overspeed

1. Brake rim

2. Detent arm

3. Cam wheel

4. Follower

15. Micro switch

20. Rope drum

21. Adjustment spring

1. Roue a rochet

2. Cliquet

3. Roue a cames

4. Axe de détection de cames
15. Micro-interrupteur

20. Tambour

21. Ressort de réglage

* reduction de hauteur de levée * reduction of high of lift

Palan / hoist Mouflage / Perte / loose Palan / hoist Mouflage / Perte / loose
reeving reeving

VT4 21 -55m VTS5 42 -6,5m
41 -3m 8/2 -35m
6/1 -2m 12/2 -25m
8/1 -15m 16/2 -2m
4/2 -75m
8/2 -4m
12/2 -25m
16/2 -2m
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Maintien/Holding
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1. Roue a rochet

2. Cliquet

4. Arbre du cliquet

15. Interrupteur de fin de course du frein de
maintien

16. Solénoide

1. Brake rim

2. Detent arm

4. Shaft of the detent arm

15. Holding brake limit switch
16. Solenoid

Palan 1 brin
Le palan 1 brin permet d’obtenir des vitesses de
levage rapide et de grande hauteur de levée
Palan sans limiteur de charge mécanique, seul la
limitation de charge par mesure courant moteur
est possible ( a partir du moteur P5)
Disponible en chariot fixe, HPN, birail

1 fall hoist
The 1 fall hoist allow to have a fast speed in
hoisting and a big high of lift
Hoist without mechanic overload device, only by
power measurement is possible(from P5 motor)
Available in fixed, NHT, DGT trolley

‘. ’ & ol -.
e )
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CABLE DE LEVAGE HOISTING ROPE

1) TYPE DE C A BIE ETFA C'TEUR DE SEC URIE 1) ROPETYPEAND SAFEIY FACTOR
Palan Cable Mouflage Tambour Dia cable HDL Cable /S;lsllegigm(;;) Séocelfrgcg
Ho ist Rope Reeving Drum Rope diam HOL Rope Maa;gt;zd&/;ope Safety coef

2 Y 6
B 12
V| 1 . : - 500 7.1
C 9
. - 6.2 = A
vIii| 1 . n 800 4.5
4 C 9.5
0 - 8.0 = D 1250 5.1
- 8.0 | 8.5% = F | Y* | 1250 |1600%| 4.4 | 3.9%
B 6
4 - = D | 1250 |1575%| 5.1 [4.1%
1 E 15
C 6
V12 6 D 8.0 5 1250 5.1
E 10 E
C 4.5
8 D 6 1000 | 1250%| 6.4 | 5.1%
E 7.5
2 - 6,7 25 B 4,5
1 4 . 6,2 L A 500 4,5
Y 4 15 ’
0 . 11.0 ” G 2500 5
——11.0 [11.5%—— J | Z# | 2500 | 3100* | 4,5 | 4*
D 9
4 = =2 G 2500 | 3125 | 5 4
F 16
Gl 20
1 D 6
E 8
6 - 11.0 - 2500 5
G 13
D 4.5 H
8 - . 2000 |2500%| 6.3 | 5%
G 10
D 8,5
E 13
V3 4 P 18
G 25
H 33,5 D
- " + 5.1
B 65 Dr 1250
8 F 9
G 12,5
2 H 8 165
J 23
E 4
F 6
12 G 8 5.1
H 11
J 15 E+Er
F 45
16 = . 1000 | 1250% | 6,4 | 5.1%
J 11,5
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Coefde
Palan Nk}))l Mouflag Tambour Diametre du | Hauteurde |Cabl| Charge max. 6 ¢ urité
ca e cable levée e /cable (2m)
e (2m)
Rope HOL Maxbad /ope Sa fe ty
Hoist |Rope | Reeving | Drum diameter Rope (2m)
m Ko Factorm)
mm
[} 15.5
D o K 5,4 | 4.3*%
E 28
2 F 36
- o M 5,3 | 4.2%
J 80.5
K 97 4000
c 75
D 10.5
E 14
4 G 25 K 54 | 4.3%
H 30,5
J 15 40 5000%
1 K 485
c 5
D 7
E 9
6 G = 4170 5,3
H 20
n 2 L 4.5%
E 7
F 9
8 o = 4000 5,6
J 20
K 24
E 16.5
F 22
Vi1 G 295
H 39
4 J 52
K 63.5
L 77
M 86.5 G
B = + | 2000 6,3
F 11 Gr
G 14.5
H 19.5
8 J 26
K 31.5
L 38.5
M 43
2 N 11 49 2500%* 5*
E 5.5
F 7
G 95
H 13
12 J 17 2085 6
K 21
L 25.5
M 28.5 H
N 325
F 5.5 +
G 7
H 9.5 Hr
J 13
16 K 55 2000 6,3
L 19
M 215
N 24.5
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Coefde
M Diamé abl h . é ¢ urité
Palan Nb ouflag Tambour 1amAetIe Haute/urde Cabl| C airge max sé ¢ urd
cable e ducéble levée e /céble (2m) (2m)
Rope HOL Maxload /rope Safety
Hoist |Rope | Reeving Drum diameter Rope (2m)
m Ko Factorem)
mm
F 15.5
G 20.5
H 27.
: o K
4 . + 5.4
K 46
Kr
L 55.5
M 62.5
N 71
4000 4.3%
F 7.5
G 10
H 13,
: W K
8 " - + 5.4
VT5 L 27,5 Kr
versions M 31 %
diponibles 2 N 15 35.5 5000
bimilEet .
FIXE 5
G 6,5
H
: i
12 : + 4167 54
K 15
Ir
L 18.5
M 20,5 45*
N 23.5
H 6.5
J
K 191 L
16 + 3978 5,6
L 13.5
Ir
M 15.5
N 17.5
o :Fem 1Am/duty class IAm
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Caractéristiques principales :

-Ame acier, difforme, préformée

-Cable toronné a gauche en standand
-HFlsen aciergalvanisé

-Teshaut module de rupture souscharge
-Hautdegré de flexibilité (augmente de
la durée de vie)

- Résistance maximum aux pressionsde
contactsurtambouret poulies
-Protection contre la comosion

- Alongement minimum sous charge
-Brins paralleles (sauf c 4bles antigirato ire s)

Précautions d’emploides cables:

Un cable endommagé peut entrainer la

de struc tion d’autres composants

(curseur, poulies, ...) et peut casser §'il

n‘est pas changé. Dans tous les cas, le

cable doit étre graissé ré gulie re ment.

Note ! Ie type de céable wutilisé est
susceptible de changer. S les
informations sur le cable sont
critiques vérifier le cable utilisé cas
parcas.

Page 43

Main chamctenstics:

-Steelcore, dyform, preformed

-left hand lay pre formed

-Galvanized wire s

-Very highbreaking bad

-High degree of fle xibility (incre ases the
life time)

- Maximum resistance to pulley/drum
contact pressures

-Protection against cornosion

- Minimum stretc h underload

-Parmllellay (except non twisting rope)

Pre c autions regarding hoisting ropes :

A damaged mpe may cause other
components to be destroyed (guide ring,
pulleys, ...), and may even break ifit isnot
changed. In all cases, it isa parnt subject
to wear and needs to be grased
regularly.

Note ! The used mpe type is subjct to
change. If the rope information is crntical
always check the cumently used rpe
type case by case.
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II) Wpe de cables utilisé s ITI) Used Rope Type

Section / Cross section Section / Cross section Section / Cross section Section / Cross section
Cable / Rope type: A Cable / Rope type : B Cable / Rope type : D and Dr Cable / Rope type : F and Y

Section / Cross section Section / Cross section Section / Cross section Section / Cross section
Cable / Rope type : G and Gr Cable / Rope type : J, Zand M Cable / Rope type : K and Kr Cable / Rope tpre: C,E, Er, H, Hr, L,
r

Dia Charge Calculé Couche
* | mini. ala | Calculated |Construct|Résistance de Comp Poids Anti-
Cable rupture 5 uion |au fil Wire cable | Matiére du fil . . |giratoire]
Rope Mini. C}:'i;)gtfirz la Strand | Strength Ame Core S(l?rgfés Wire Material l?(/e;ﬁ,‘h t Rot.
mm | Breaking Braking Constr. | N/mm2 Rope 9 resist.
Load kN Load kN Lay
A 6.2 36.4 45.5 8x17 Steel core parallel strands| Yes 0.17 No
B 6.7 37.0 47.4 17x7 Steel core LR No 0.18 Yes
D
65.6 73.0 8x19 Steel core parallel strands Yes 0.30 No
Dr 8.0 RR
F 56.0 66.0 0.27
24 x7 Steel core LL No Yes
Y 8.5 63.5 80.0 0.32
G LR
128 141.4 8x19 Steel core parallel strands No
Gr | 11.0 RR 0.56
Yes
J 115.0 187.3 28 x7 Steel core LR Yes
X Acier Galvanisé
1.5 125.0 150.3 2160 Galvanized steel 0.61
K LR
221.6 257.5 8x25 Steel core parallel strands No 1.03 No
Kr 15 RR
M 218 249.0 28x7 Steel core 1.02 Yes
C 6,5 36,7 43,2 LR 0,2
E
8 65,6 78,1
Er 8x19 RR 0,33
H Independant Wire Rope [ Yes No
ih| 128 152 Core
Hr RR 0.63
L LR
15 229 273 8 x 26 1.14
Lr RR ’

LR = Toronné a gauche / left hand regular lay - RR = Toronné a droite / right hand regular lay - LL = Antigiratoire / left hand Lang’s lay
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) CABIES CAICUIES SUIVANTIA FEM IIT) RO PES CAICUIATED BY FEM
Recommandations FEM : FEM recommandations :
Groupe FEM du palan Hoist FEM duty group 1Am 2m 3m
Coefmmnimum de séc urité Min. safety factor 4 4,5 5,6
IV ) OPTIONS IV ) OPTIONS
Céble service lourd Heavy duty rope

Céable spécial pour applications intensives. Special rope for the heavy applications.

Par exemple: Charge proche de la capacité
nominal, cycles répétitifs sur des méme distances
de travail, ou cable exposé a des chocs. Le cable
spécial est de type IWRC(céble a ame

For example if loads are near the nominal load and
load cycle is repeating the same route. Or rope is
exposed to load shocks . The special rope is IWRC
type (independent wire rope core). The core is

indépendante) I'ame est revétue de plastique
Exemple d'utilisation

plastic coated.
Using examples

e Pont papeterie e  Paper reel handling cranes

e Utilisation grappin e Grab use

e Ponts de déchargement aciérie e Unloading cranes in steel warehouses

e Pont industrie automobile (emboutissage, |e Cranes in automotive industry (stamping
presse, etc.) plants, die handling etc)

Le cable spécial doit étre commander en option
« cable service lourd » code RR09.

Note : le cable IWRC est std pour les mouflages
6/1,8/1,12/2 et 16/2

The special rope shall be ordered as additional
feature “Heavy duty rope” (technical code RR09).
Note: IWRC rope is standard rope type in 6/1, 8/1,
12/2 and 16/2 falls rope reevings.

Céble Inox
Céble inox AISI 316 6x36 IWR, ame fibre
Les charges minimum a la rupture sont :
D6: 20kN, D8: 36kN, D11: 68kN, D15: 126kN.
Note : la charge maximum est 0.5x la charge
nominal standard quand un céble inox est utilisé.
Code RR08

Stainless steel rope
AlISI 316 stainless steel rope 6x36 IWR, fibre core.
Minimum breaking loads are :
D6: 20kN, D8: 36 kN, D11: 68 kN, D15: 126 kN.
NOTE: Maximum load is 0.5 x standard nominal
load when stainless steel rope is used.
Code RR08

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaractérnstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVTI2345
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“

Mouflages standards existants.

6/1 12/2

Grice au diametre du tambour le
mouvement du guide cable est faible. De
cette facon, le déplacement horzontal
du crochet est tres petit. Dans plusie urs
cas cecipemet d’utiliser un palan avec
mouflage standard au lieu d’un palan a
levage centré.

Ie guide-cible garantit que le céable
senmule comectement sur le tambouret
évite qu'il ne passe dans la mauvaise
gorge. les palans dotés d'un tambour
d'un diametre de 608 mm (VI etV'I5) sont
équipésausside guide cable

Existing standard reevings.

8/1 16/2

Thank to the drum diameterthe moving of
the mope guide is short. So, the hook block
horzontal displacement is very small. In
many cases that allows to use a standard
reeving hoist instead of a true vertical
hoist.

The ope guide ensures that the wire rope
winds on the drum comectly and preve nts
the wire rope from jumping into the wrong
gmove. Hoists with a dmum diameter of
608mm (VHE et VT 5) are equipped also
with rope guide

VERLINDE se sewe le dioitde modifersanspréavislescaractérstiquesde son matérel
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Guide-cable Rope guide

Palan VI5/ VI hoist

OO O

c_rirqdD
1. Vis de fixation 1. Fixation screws
2. Logement de palier 2. Bearing support
3. Arbre de guidage 3. Guidance shaft
4. Bague glacier 4. Ring sliding
5. Guide cable 5. Rope guide
6. Cable 6. Rope
VI, VI2 et/ and VI3 levage standard / standard hoist
1. Guide-cable 1. Rope guide
2. Ressort de rouleau presseur de cable 2. Rope press roll spring
3. Axe de rouleau presseur de cable 3. Rope press roll axle
4. Rouleau presseur de cable 4. Rope press roll
5. Axe de guidage 5. Guidance shaft
6. Boulon de fixation de la tige de connexion. 6. Fixing bolt for connector rod.
VERLINDE se sewe le dioitde modifersanspréavislescaractérstiquesde son matérel 04/20047VESAFR/ GBVTI23
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VR et/ and VB
Comgress springs o 15mm
Tension 150N A3
Apply Loclite 243 Io’zl adusiment screws
r== E _____ 'i
Lhool I
E=E: ﬁ.s_%—— |
I —
| |
3 ! ! ]
Y fmT T -
5
i B
i e AN RONN
i ! :
| 4 |_ 5 |
| I 4 I
I I I I
I I - I
I Il e
1' I | FY
| 1 I k3
M I 2 H
1l 1l
' |
" : |
| 1
It 11
I I
Il [
1 I
Il 10A2 I
I H :_t
I |
r—— L E‘-
1. Guide cable 1. Rope guide
2. Plat de fermeture 2. Locking plate
3. Intercalaire 3. Spacer
4. Entretoises 4.  Sleeves
5. Plat de fixation 5. Fixing plate
6. Roulements 6. Bearings
7. Vis d’assemblage 7. Assembly screws
8. Vis d’assemblage 8. Assembly screws
9. Vis d’assemblage 9. Assembly screws
10. Ressorts 10. Springs
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MOUFLES

HOOK BLOCK

I) ENC O MBREM ENTDES M O UFLES

1) HOOK BIOCK DIMENSIONS

Figure 1

Figure 2

* b

H1

&
=

H1

®

H2

®

H2

I
‘ 7
>
‘ ¢
I
5,
i

¢_hbdimib

Figure 4 Figure 5 Figure 6

*Les diametres des poulies au centre de la moufle sont d’un diametre supérieur au autres
The pulleys diameter in the midle of the hook block are superior of the other
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VT Cable Classe / Hoist duty Crochet |Fig. Encon;:’)::x;ztss(z%k block Poids
Hoist frame ’;’Z;;’ 1Am/M4 | 2m/MS5 | 3m/M6 | Hook forging H |H1|H2|D| B | Weight (kg)
VTs 2/1 M5 RSN 1V 1 | 375 | 84 |251|168| 108 9.3
41 M5 HBC 1.6 V 2 | 389 | 84 |258|168| 202 15.5
VT 2/1 M5 M6 RSN 1V 1 | 375 | 84 |251 |168| 108 9.3
41 M5 M6 HBC 1.6 V 2 | 337 |84 |198|168| 221 13
2/1 X (M4) M5 M6 RSN 1V 1 | 414 [102|272 |204| 118 14
211 y-z M5 M6 RSN 1V 1 | 375 | 84 |251 |168| 108 9.3
41 M5 M6 HBC 2.5V 2 | 426 | 102|259 |204| 270 22
VT2 41 y-z M5 M6 HBC 1.6 V 2 | 337 |84 |198|168| 221 13
41 X (M4) HBC 2.5V 3 | 443 | 102|276 | 204 | 241 315
6/1 M5 M6 HBC 2.5V 4 | 499 | 110|324 |220| 165 37
8/1 M4 M5 HBC 2.5V 4 | 499 | 110|324 |220| 165 40
2/1 X (M4) M5 M6 HBC 2.5V 1 | 578 | 142|371 |283| 132 31
41 M5 M6 HBC5 V 2 | 548 | 142|316 |283| 376 46.5
41 X (M4) HBC5 V 3 | 604 | 142 |372|283| 341 77.5
6/1 M5 M6 HBC5 V 4 | 687 | 150 | 447|300 | 220 88
VT3 8/1 M4 M5 HBC5 V 4 | 687 | 150|447 |300| 220 95
4/2 M5 M6 HBC 2.5V 4 | 499 | 110|324 |220| 165 29
8/2 M5 M6 HBC5 V 5 | 608 | 110 | 408|220 | 220 67
12/2 M5 M6 RSN6 V 5 | 644 | 110 | 448|220 | 296 78
16/2 M4 M5 RSN6 V 5 | 644 | 110 | 448|220 | 354 86
2/1 M4 M5 M6 HBC 5 V 4 | 788|198 |500|395| 219 95
41 M4 M5 M6 HBC 5 V 4 | 788|198 |500|395| 219 107
6/1 M4 M5 M6 RSN10 T 4 | 930|198 |625|395| 259 182
VTa 8/1 M4 M5 RSN 16 T 5 |1067|198 | 735|395 | 289 264
4/2 M4 M5 M6 HBC 5 V 4 | 687 | 150 | 447 |300| 220 90
8/2 M4 M5 M6 HBC 5 V 4 | 687 | 150 | 447 |300| 220 95
12/2 M4 M5 M6 RSN10 T 5 | 844 | 150|587 |300| 373 177
16/2 M4 M5 RSN 16 T 6 | 974 | 150 | 690 | 300 | 483 292
4/2 M4 M5 M6 HBC 5 V 4 | 788|198 |500|395| 219 107
VT 5 8/2 M4 M5 M6 RSN 16T 5 [1110|228 | 749 | 455 | 335 309
12/2 M4 M5 M6 RSN20 T 5 [1221|228 |842|455| 487 485
16/2 M4 M5 RSN 25T 6 |1285|228 |886|455| 579 585
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ENC O MBREMENTS DES C RO C HETS

FORGES STANDARDS

el

a3

h2

al

h1

RSN

di

1
T

g1

SRl

b1

Ie crochet standard HBC dispose des
mémes dimensions que le modele RSN
équivalent avec une hauteur perdue
plusréduite. Concu spécialement pourle
palan VT, il équipé d’une poignée pour

le prendre facilement a la main.

I est possible de remplacerles modeles
HBC parlescrochets RN (voir Op tio ns)

Dimensions crochets RSN (DIN 15401) et

Page 51

ID SIANDARD FORGING HOOK

DIMENSIONS

al

HBC

The standard HBC hook has the same
RSN1.6 but with a

dimensions as the

4

D

c_hbib

distance between the lbbad and the top
ofhookreduced (smallertotal he ig ht)
The design with a handle to take it very
easily has been done specially for this
hoist.E is possible to rmeplace the HBC
hooks by RSN hooks (see Options)

Dimensions for RSN (DIN 15401) & HBC

HBC hooks
RSN HBC
RSN |RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|RSN|HBC|HBC| HBC
1 1625 4 5 6 8 |10 116 |20 |25 |32 40 |16]25]| 5

ay 50 56 63 71 80 90 100 112 140 160 180 | 200 | 224 56 63 80
a 40 45 50 56 63 71 80 90 112 125 140 160 180 45 51 63
a3 57 64 72 80 90 101 113 127 160 180 | 202 | 225 | 252 60 65 84
b4 38 45 53 63 71 80 90 100 125 140 160 180 | 200 46 53 71
b, 32 38 45 53 60 67 75 85 106 118 132 150 170 40 45 60
bs 32 38 55
b4 - - - - - - - - - - - - 32 38 45
d; 30 36 42 48 53 60 67 75 95 106 118 132 150 38 44 55
€3 105 118 132 148 165 185 221 280 | 330 | 360 105 118 148
f4 31 35 40 45 51 57 46 58 68 74 40 45 56
g1 12.5 14 16 16 18 18 - 23 33 33 38 - - 14 16 18
hy 48 56 67 80 90 100 112 125 160 180 | 200 | 224 | 250 - - -
h 40 48 58 67 75 85 95 106 132 150 170 190 | 212 56 65 90
hs 76 85 112
hs - - - - - - - - - - - - 84 100 130
I 197 | 224 | 253 | 285 | 318 | 380 | 418 | 452 | 582 | 653 | 724 | 796 | 893 199 | 260 300
2 8 9 10 12 14 16 18 20 25 28 32 12 15 18

Poids 12.3 | 171

weight | 3.2kg |4.5kg |6.3kg|8.8kg| ' | "ol | 24kg | 34kg | 66 kg | 95kg 136 kg| 187kg | 264kg | 5.1kg | Bkg | 15kg

forging

Note: Le linguetde sécurté diminue de 5mm la cote az surle crochet HBC etd’envion 15mm surle crochet RSN. Safety latch on HBC forging decreases

dimension az about 5mm and about 15mm on RSN forging.
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Crochet forgé standard / Standard Forging Hook

RSN HBC
Encombrement / Dimension standard DIN 15401 Oversized DIN 15401
Matériaux / Material standard DIN 15400 DIN 15400

ID OPTIONS CRO CHETS

Crochet simple DIN15401 de taille spéciale

ID HOOK OPTIIONS

Code HOK07-HOKO9

Single hook DIN15401 special size

Palan/Hoist

RSN1V

RSN1L.6V

RSN2.5V

RSN4V

RSN5V

RSN6T RSN6V RSNST RSN10T

RSNI12T

RSN16T

RSN20T

RSN25T

RSN32T RSN40T

VT12/1

STD

X

X

VT14/1

X

VT22/1

STD

X

VT2 4/1 2m/3m

X
X
X

VT2 4/1 1Am

VT2 6/1

VT2 8/1

Lkl B
bl il e

VT32/1

<l il ksl

VT3 4/1 2m/3m

VT3 4/1 1Am

VT3 6/1

VT3 8/1

Ll kel il
Ll kel il

VT34/2

VT38/2

w

V131272

STD

VT3 16/2

STD

VT42/1

s

VT44/1
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Crochet double DIN15402

Code HOKO03

Ramshorn DIN15402

Palan/Hoist
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!

RSN
RSN |RSN |RSN|RSN |RSN [RSN |RSN|RSN |RSN [RSN | RSN | RSN | RSN
1 |16 25| 4 5 6 8 10 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40

ay - - 50 | 56 | 63 | 71 80 | 90 | 112 | 125 | 140 | 160 | 180
a - - 40 | 45 | 50 | 56 | 63 | 71 90 | 100 | 112 | 125 | 140
as - - 65 | 73 | 82 | 92 | 103 | 116 | 146 | 163 | 182 | 205 | 230
b - - 40 | 48 | 53 | 60 | 67 | 75 | 95 | 106 | 118 | 132 | 150
d; - - 42 | 48 | 53 | 60 | 67 | 75 | 95 | 106 | 118 | 132 | 150
f, - - 208 | 238 | 266 | 301 | 337 | 377 | 471 | 531 | 598 | 672 | 754
h - - 50 | 60 | 67 | 75 | 8 | 95 | 118 | 132 | 150 | 170 | 190
I - - 250 | 280 | 312 | 375 | 415 | 450 | 580 | 650 | 715 | 790 | 885
;&gﬁt - - | 6.9kg|9.7kg |13.4 kg|16.8 kg| 25.3kg |35.5 kg|69.7 kg|97.5 kg| 135 kg | 193kg | 280kg
orging

Note: Ie linguetde sécurté diminue la cote az d’envion 15mm. Safety latch decreasesdimension az about 15mm.

Moufle isolée Hook block isolated

Isolation du pavé de moufle par des piéces en plastique | Plastic (POM) isolation parts in the hook beam.
(POM). Capacité d’isolation 2 fois la tension du palan + | Isolation capacity 2 x main voltage + 1000 V. This

1000V. Exemple utilisations : Soudage de piéce feature must be used for.ex.: when the item
suspendu au crochet. Pour le VT1, la moufle isolé est supported by the hook is welded. NOTE: VT1
valable seulement en 4/1 available only with 4 —rope fall isolated hook block.
Code HOKO1 Code HOKO1
Crochet bloqué Lockable hook block
Possibilité de bloguer le crochet en rotation dans 4 Hook forging is possible to lock in 4 positions (in
positions steps of 90 degrees) NOTE: QQA available only with

4 verrouillage tout les 90 degrés Note : Pour le VT1, le 4 —rope fall lockable hook block.

blocage du crochet est valable seulement en 4/1
Code HOKO02 Code HOK02
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POULIE

Nominal diameter
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Diameétre
Nominal /
VT Nominal A B c D
diameter
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
VTs 146 22 3.3 18 40
VT1 146 22 3.3 18 40
VT2 180 26 4.2 20 50
VT2y,z 146 22 3.3 18 40
VT3 248 32 5.8 23 65
VT3 180 26 4.2 20 50
LV/TVL
VT4 338 40 8 28 85
VT4 248 32 5.8 23 65
LV/TVL
VT5 338 40 8 28 85
. s . Nombre de
. Diametre Diametres ~
Diametre . Pas du . s serre cable
R nominal du intérieur
VT/ du cable tambour sur le
Mouflage tambour gorge / Rope
Frame Rope } Rope drum tambour
. . Reeving Rope drum . sheave
Hoist | diameter X pitch . Number of
diameter diameter
(mm) (mm) rope clamps
(mm) (mm)
on drum
S 6.2 Standard 243 7.2 146 2
1 6.2 Standard 303 7.2 146 2
2 6.7/6.2 Standard 355 7.2 146 2
2 8 Standard 355 9.1 180 3
3 11 Standard 406 12.5 248 4
3 8 Centré / True vertical 406 9.1 180 2x3
4 15 Standard 608 17.1 338 6
4 11 Centré / True vertical 608 125 248 2x4
5 15 Centré / True vertical 608 171 338 2x6
Gorge a 45° Gmove 45°
Montéessurun mulement graissé a vie Iife ubnicated beanng
Dureté en fond de gorge de 220 HB Bottom grmoove hardne ss 220 HB
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LIMITEUR DE CHARGE

Ia protection contre lessurcharges
empéche tout mouvementde levage
lorsque la charge est excessive.

Ie capteur de surcharge est un fin de
course mécanique. Une jauge de
contrainte peut également étre utilisée en
option avec le Monitor MR2. Ie MT2
fonctionne soit avec wune jauge de
contraintes soit par mesure des courants
moteur(Cf. chapitre MT2).

En standard, le lmiteur de chage
mé ¢ anique est c onstitué d’un
empilement de rndelles coniques
(prendre compte de Tempiement, des
épaisseurs et des dimensions d’origine ). Le
point fixe exerce un effort versle bas, dont
résulte une translation de quelques
milimeétres du sous-ensemble de renvoi
Cette translation déclenche un fin de
course encasde surcharge.

Ie détecteur de surcharge est réglé a
110% de la capacité nominale du palan.

Page 55

LOAD LIMITER

The overload protection preve nts ho isting
motion when there isan excessve lbad.

The measuring sensorisa mechanicallimit
switc h. The Monitor M2 in option is
working with eitherload cellormotor
cument measurement. Hoistsequipped
with the monitoring unit M'I2 run e ither
strmin gaugesormotortorque calculation
(e chapter M2).

Asstandard, on V11 size hoists, the lbad
miteris made up ofa conicaldisk
amangement (take account of the
amange me nt, the thic kne ss, and the
onginaldime nsions). The jac kshaft e nd-
pointexertsa force downwands, from
whicha relocation ofa few millimetre s
downwanrds re sults forthe jac kshaft
subassembly. This move ment actuatesa
mit switc h in the eventofanoverbad.
Overlbad device issetat 110 %of the
nominalhoist capac ity.
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Dimension du tambour
¢ 243mm, (VI5) 1 brin au tambour
limite ur std

drum size ¢243 mm, (V)
I-ope reeving
std load limiter
dimension du tambour
¢ 303/355 mm, (VTI/VT2) 1 brin au
tambour limiteurstd

drum size ¢303/355 mm, (VI1/VI2)
I-ope reeving std load limiter
dimension du tambour¢ 406 mm,
(VI3)
1brn au tambour limiteurstd

drum size ¢406 mm, (VI3)
I-mpe reeving / std load limiter
dimension du tambour¢$ 406 mm,
(VI3)
2brnslevage centré
jauge de contrainte (option)

drum size ¢406 mm, (VI3)
2-rope centerlft
strain gauge (option)
dimension du tambour¢ 608 mm,
(VI1-VI5)
2brnslevage centré
jauge de contrainte

drum size ¢ 608 mm, (VIU-VI5)
2-rope centerlft
strain gauge (option)

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVTI2345
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Protection contre les surchaiges, Protection contre les surcharges, capteur
inte mupte ur mé c anique de charge

Overoad protection, mechanical switch  Overload protection, load sensor

1. Boite a coin/ Rope anchorage 1. Boite 4 coin/ Rope anchomge
2. Mécanisme de levier/ lever 2. Mécanisme de levier/ lever
me c hanism me c hanism
3. Iotde rondellesressorts/ Setofplate 3. Capteurde charge / Inad sensor
springs 4. Intermupteurde fin de course de
4. Limiteurde charge mécanique / sécunté / Safety imit switch
Me c hanic allimit switc h

5. Visde réglage de linterrupteurdu
limiteurde charge mécanique /
Adjustme nt screw formec hanicallimit
switc h

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstijuesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVTI2345
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MONITORING UNIT MT2

Ie coffret électrique surle palan peut-étre The electrical cubicle on the hoist may
équipé d’une unité de diagnostic qui contain the condition monitonng unit that
supervise lesopérationsde sécurité du supermises the safe opemration of the
palan(sauf VIB). Ie systeme collecte les hoist(exepted VTI3). The unit collects data
donnéesde fonctionnement qui on functions that affects safety and
affectentla sécurité etcalcule le temps calculntes the remaining time in the Safe
restantde la durée de vie du palan (Safe Working Period (SWP) durnng which the
Woking Period (SWP)). Le s instruc tions de hoist can opermte safely. Sepamte
fonctionnement etde maintenance de opemrating and sericing instructions for
Punité de diagnostic sont foumiesavec le the condi#tion monitoring un#t are
palan. de lvered with the hoist.
NOTA :llest NOTA : E isimpe rmatwe to
impératif de refaire remake a bad
un tarage sur site calibration on site to
pourconfigurerle configure the M2
MT2 parrapporta compared to its
son enviro nne me nt envionmentofnomal
de travailnommal work..
VERLINDE se 6sewe le droitde modifiersanspréavislescaracténstiquesde son matérel 04/2007 VESAFR/ GBVT12345
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1. Ies fonctions de base du M2

Protection contre 1la
d’un pontoud’un palan
Démamage/anét lent en petite
vite sse

Changement de diection avec
amétlent

Ia commande est forcée en petite
vitesse si la charge augmente
brusquement lors d’un levage en
grande vite sse

surc harge

Interface utilisa te ur (boite
pendante ou PC)
Sup e rvisio n de Fétat de

fonctionnement et vérnfication de
non dépassement des valeurs
supervisées

Controle de phase (présence et
ordre)

Surveilance d’entrées analogiques
(courant, tension & température
mo te ur)

Supervision de Ia
moteur

surc ha uffe

OPTIONS :

Controle de mise a niveau de
plusieurs palans

3 seuils intermédiaires de limitation
de charge

Controle de mou de céable par
détectiond’absence de chaige
Communic ation parliaison RS 232
Sortie analogique vers afficheur

2. Valeurs controlées et vérifiées

Période de travaien sécurté (SWP)
Nombre de démamages

Tempsde fonctionnement

Cycle de levage

Charge moyenne sur la durde de
vie du palan

Période de travail en sécurté du
fre n (SWP)

Températures moteur

Tensions d’alimentation

Page 59
MT2 basic functions

Single hoist or brdge
protection

So ft start/stop through slow speed
Direction change with smooth stop
Control forced to slbw speed if
measured lad increases dunng
hoisting upwards with the fast
speed

Userinterface (pendant orPC)
Exceeding of condition monitoring
values

Phase superision

Monitonng of analog imputs (Motor
tempermture, cument, volkage)
Motoroverte mpe mture superision

overoad

OPTIONS :

Ievelling limit with se veral hoists

3 intermediate load limits
Slack-rope detection and hoist
control with slack-rope RUN-state
sup e rvision

RS 232 communic a tion

Analog output to large display

Condition monitonng values

Safe Working Period (SWP)
Sta rts

Run time

Hoistcycles

Meanload

Brake SWP
Motortemperature

Main supply
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(rnuge) pourlesfonctions

5. Iampe de signal(verte)

6. Stlecteurd’affichage
7. Port série RS232 pour

Inform a tions te chniques

Affichage sous forme de menus
déroulants

Tensions de commande :
VAC ou 115..230 VAC

8 entréesanalogiques

5 entrées digitales: 42 VAC..230
VAC

1 sortie analogique : 0..10 VDC (+/-
5%)

4 so rtie s
programmable
Températures d’utilisation : -20°C ..
+65°C

42.48

relais dont 1

Ies 3 diffé re nts nive aux

SWP: niveau de base standand
avec fonction de base et afficheur
surunité en coffretde palan
DISPIAY: idem niveau SWP avec
afficheursurboite 4 boutons
MULIl:idem niveau SWP avec
Llaison par CAN-bus entre palans (5
maxi)

1. Bomier1-19

2. Ecran d’affichage
3. Bomier20-38

4. Iampe de signal

de sécurité

en situation de
fonc tionnement

PIC ou PC

Page 60

3. Téchnic al nformations

Display by me nus struc ture
Operating voltage : 42..48 VAC or
115..230 VAC

8 analog inputs

5 digital inputs : 42 VAC .. 230 VAC

1 analog output: 0..10 VDC (+/-
5%)

4relayoutputs(1 programmable)

e Operating temperature : -20°C
+65°C
4. The 3 levels
e SWP: standard basic level with

basic functions and display on unit
in hoist cubicle

DISPIAY: same as SWP level with
display on pendant

MULIl: same as SWP with CAN-bus
connection between hoists (56 max)

T minals 1-19
Display unit

T rminals 20-38

Re d IED (waming,
fault)
Green LED (OK)
Display selection

7. ConnectorRS232 for
PIC orPC

Ao~

S &
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5. Méthode de mesure

5.1 Fonctionnement parjauge de contrainte

Page 61

5.Me asure method

5.1 Strain gauge applic ation

alimentation

powersupply

Retourde marche
run feed back

Jauge de >
contrainte
strain gauge amplific ateur
amplifier supply

Attention ! lorsque cet appareil est relié a
une jauge de contrainte, il n’est pas
possible d’avoir en méme temps Foption
M2 et un lim ite ur standand
électromécanique. Tutefois, un contact
est ajouté pour assurerla sécurité en cas
de rupture de la jauge.

5.2 Fonctionnement par calcul des courants
moteur

alimentation
powersupply

Attention ! cette méthode de calculest a
réserver aux palans mécanismes 1 brin et
a la spécification «palan pour usine de
galvanisation ».

Cette option n’est pas disponible pourles
moteurs«R»etmoteurs«P1, 2, 3,4 »

/

Be carefull when this system is actwated
with a strain gauge, i is not possible to
have a M2 and an elctromecanic
standard lad Imierr A mechanical
switch is mounted only for secunty if the
strain gauge is broken.

5.2 Motortarque c alculation applic ation

courants moteur
motorcumnenis

températures moteur
moiorte mpe rature

Be carefull this calculation method is
reserved for machinary hoists 1 mpe and
specification “hoist for galavanizing
plant”.

Thisoption is not avaiable forthe "R’ and
“Pl, 2, 3, 4” motors

VERLINDE se réserve le dioitde modifiersanspréavislescaracténstiquesde son matérel
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FIN DE COURSE DE LEVAGE

VTs

L’interrupteur de fin de course bas du palan
VTs est actionné directement par le guide
cable

L’interrupteur de fin de course haut actionné
par la moufle se déclenche en deux étapes :

- coupure en tant que fin de course haut
standard

- coupure en tant que surcourse haut de
securité

A la premiére étape, le moufle atteint le levier,
I'interrupteur de fin de course s’enclenche,
arrétant le mouvement de levage du palan. Le
mouvement du palan peut reprendre dés que
le moufle redescend en dehors de la zone
d’interruption généré par le levier.

Dans un second temps, linterrupteur de
sécurité coupe I'alimentation générale en cas
de dysfonctionnement du premier palier de fin
de course. Dans ce cas, les mouvements de
levage sont impossibles, jusqu’a intervention
manuelle.
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VTs

The V' Ts down hoisting limit switch is activated
directly by the rope guide

The up hoisting limit switch is activated by
hook block in 2 steps:

- normal hoisting limit switch

- upper safety limit switch

At the first step, hook block reach the arm, the
limit switch is engaged, hoisting motion stops.
It can continue to work when hook block goes
down outside the cutting area generated by
the arm.

In a second step, upper limit switch switches
off power supply in case of failure of first step
of limit switch. In this case, hoisting motions
are impossible, until manual reset.

Bas / Down

1
—

1. Interrupteur de fin de course bas du
palan

2. Couvercle du boitier de connexions

3. Vis de fixation de l’interrupteur de fin de
course

4. Ecrou de fixation

1. down hoist limit switch

2. connection box cover

3. screws for limit switch fixation
4. nuts

VERLINDE se sewe le dioitde modifersanspréavislescaractéristiquesde son matérel
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Haut / Up

1.Palan

2.Interrupteur de fin de course a I'intérieur
de I’larmoire électrique

3.Levier de I'interrupteur de fin de course

4.Crochet

VT1,2,3,4,5

La course de levage du palan est limitée par 4
interrupteurs qui arrétent le mouvement :

Vers le haut (S1), a la hauteur maximum de
levage - 10 mm (interrupteur de sécurité en
cas d’inversion de phase)

Vers le haut (S2), a la hauteur maximum de
levage (cbte C réglé en usine)

Vers le haut (S3), a la hauteur maximum de
levage + 50 mm (approche en vitesse lente)
Vers le bas (S4), pour éviter que le crochet ne
touche le sol (réglé sur site)

Le fin de course rotatif a cames est fixé a
I'intérieur du réducteur et les interrupteurs
sont activés par la rotation de la couronne du
tambour.

Hoist

up limit switch in cubicle
limit switch arm

hook

Awh =~

VT1,2,3,4,5

The lifting run of the hoist is limited by 4 limit
switches, which limit the movement :
Upwards (S1), at the maximum lifting height -
10 mm (safety switch)

Upwards (S2), at the maximum lifting height
(C dimension set at the work)

Upwards (S3), at the maximum lifting height +
50 mm (low speed approach)

Downwards (S4), to avoid the hook touching
the ground (set at the installation)

The rotating limit switch is fixed inside the
gear box and the switches are activated by
the rotation of the drum rim gear.
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Réglages / Adjustments :
S1. Réglage de la limite haute de sécurité / Phase fault safety limit
S2. Réglage de la limite haute de levage / Top limit of hoisting
S3. Réglage de la limite haute de ralentissement / Slowdown limit of hoisting
S4. Réglage de la limite basse de levage / Bottom limit of hoisting
5.Visde blocage / Inocking screw
~
/L,%
1. Capot de la boite de
connexion
2. Interrupteur de fin de course
de levage

3. Visde fixation de
Iinterrupteurde fin de course

1. Connection-box cover
2. Hoist limit switch
3. Fixing scre ws imit switc h

Distance minimale entre le crochet et la surface d’appui
desgaletsdupalan
Minimum distance from bottom hook to the beanng surface

C) of hoist travelwheel

>50 mm
—_— H
Distance maximale de la course de levage
Maximum lfting height
100 mm
4
c_holi2b $ @
7 T
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OPTIONS

OPTIONS

Fin de course haut de sécurité
L'interrupteur de fin de course actionné par la
moufle arréte le mouvement de levage lorsque
le crochet atteint le levier réglable.

Ce type d'interrupteur peut étre réinitialisé
automatiquement ou manuellement.

La réinitialisation automatique permet la
reprise  du  mouvement de levage
immédiatement aprés son arrét, dés que le
crochet est descendu au-dessous de la zone
d'interruption.

Vous pouvez utiliser un interrupteur de fin de
course actionné par la moufle avec
réinitialisation automatique pour définir une
limite de hauteur de travail inférieure a la
limite de déclenchement supérieure.

Avec la réinitialisation  manuelle, le
mouvement ne redevient possible que lorsque
l'interrupteur de fin de course a été
manuellement réactivé.

Vous pouvez utiliser un interrupteur de fin de
course actionné par la moufle avec
réinitialisation manuelle comme interrupteur
de secours pour la limite de déclenchement
supérieure.

Quand vous utilisez la réinitialisation manuelle
comme systéme de secours et que
l'interrupteur bloque le mouvement de levage,
vous devez Vérifier et corriger le
fonctionnement de [linterrupteur de fin de
course rotatif avant de continuer a utiliser le
palan.

L'utilisation d'un interrupteur de fin de course
actionné par la moufle augmente la cote C.

1. Palan

2. Interrupteur de fin de
course

3. Levier de l'interrupteur
de fin de course

4. Moufle

Upper safety limit switch
Hook operated limit switch trips hoisting
movement when hook reaches the adjustable
lever.
This feature can be reset automaticaly or
manualy.

With upper limit switch with automatic reset,
hoisting motion is possible after tripping as
soon as hook has been lowered from the
switching area.

The tripping point is after the tripping point of
the primary limit switch.

This can be used to define a higher work limit
than the standard one.

With hook operated hoisting limit switch with
manual reset, hoisting movement is not
possible before limit switch has been manually
re-activated. Hook operated limit switch trips
hoisting movement when hook reaches the
adjustable lever.

The tripping point is after the tripping point of
the primary limit switch.

Manual reset is recommended for a safety
limit.

When this solution is used, if the upper limit
switch is activated, you have to check
carrefully the function of standard rotating limit
switch before continue to use hoist.

This feature increases C-dimension.

1. hoist

2. limi tswitch

3. Arm limit switch
4. Hook block

c_hols1a
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HA UTEUR PERDUE REDUITE

VTs jusqu’a/up to 2000kg/2m

Page 66

LOW HEADROOM TROIIEY

VT1, VT2, VT3 jusqu'a/up to 12500kg/1Am

La fabrication du HPR avec une position de
point fixe, une poulie de renvoi a mi-hauteur et
un tambour de diameétre important permettent
une cote C réduite. Sur un des c6tés du fer se
trouve le mécanisme de levage et de l'autre
c6té se trouve le mécanisme de direction et le
coffret électrique, ceci permet d’avoir un poids
sensiblement identique de chaque coété du
birail (seulement 1 ou 2 contrepoids) et la
largeur du palan est réduite. La céte C
(distance entre le siege du crochet et la
surface du roulement du fer) est fonction de la
largeur de fer du birail (B) et de la charge.

The LHT construction with a medium end
point position, a medium reversing pulley
position and a big drum diameter allow to
have a very small C dimension.

On one side of the girder, there is the hoisting
machinery and on the other side, there are the
travelling machinery and the electric cubicle,
so that allows to balance the weight to each
side of the girder (only 1 or 2 small counter-
weight) and the width of the hoist is smaller.
The C-dimension (distance between the hook
and the running surface of the girder) is
according to the girder width (B) and to the
load.

Palan Iargeurde fermin. (mm) | Iargeurde fermax. (imm) Hauteurde fermimn.(mm)
Ho ist min. Trac k width (mm) max. Trac k width (mm) min. Girderhe ight (mm)
VI 75 300 155
VTL 80* 410 (SPECIAL690) 300%**
VI2 100 490 (SPECIAL690) 320
V13 100 610 (SPECIAL690) 340

*Controlerla hauteurmin. duferpourleslgeurs

nféreuresa 150 mm

#* Védfier la faisabtité a partr du plan
d’encombrement pourles cotes nféreures a 320

mm

(Atte ntion aux lignes d’alimentation)

* The height of the gider must be controlled for

trac k width smale rthan 150 mm

* Forgider height between 300 and 320mm the
possibility must be checked on the clkamnce

drawing with the powerfeeding line
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HAUTEUR PERDUE NORMAL NORMAL HEADROOM TROLLEY

VT1, VT2, VT3, VT4, jusqu’a/up to 40000kg/1Am

Ie chariot paralele HPN pemmet de ne The pamllel nommal headmom trolley

pas avoir de limitation de la hauteur de
levée en fonction de la largeurde fer. Sa
fabrication est similaire a celle du palan
fixe posé,amsile palanesttrescompact.

allow to keep the complete height of hft
forevery gider. ks conception is siniarto
the foot mounted hoist, so # is very
compact.

Palan Iargeurde |largeurde fermax.| Hauteurde Rayon de courbure mini
fermin. fermin. Std
Hoist min. Track max. Track width min. Girder |min Radius ofthe curved rail
width (mm) (mm) height (mm) (m)
VTL 180
VI2 (4/1) 80 450 (Spécial690) 180
VI3 (2-4/1) 180
VI3 (6-8/1) 100 450 200
VI 100 610 (Spécial 690) 200
2/1 165 3920 Voirenc ombre ments
VI 120 610 9230 )
4,6/1 165 390 See amangement drawings
VI 8/1 200 610 230
VT1 100 610
200
4,8/2 165 320
VI 120 610
12,16/2 165 320 230

*The height of the gidermust be checked for
trac k width smalle rthan 90 mm

*Controlerla hauteurmmimum du ferpourles
largeursinférieures a 90 mm
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BIRAIL PERPENDICULAIRE

Ie charot peut avoir une construction
posé, encastré (ci-dessus) ou surbaissé. 1
est fixé seulement sur une traverse type
caisson avec une articulation pour Ila
maintenance. Lle coffret est fixé de I'autre
cO0té du mécanisme de levage, du coté
du motoréducteurde direction.
Iesvoiesdu birail peuvent étre consultées
surlesplansd’encombrement

Page 68

PERPENDICULAR DGT

VT3

¢_datrieb

VT5

The DGThas a high, medium (here upper
orlow construction (hoist is between the
end-truck). The hoist is fixed to only one
box gider thanks to two plates with an
articulation  for  the maintenance.
The cubicle is fixed to the otherside of the
hoisting machinery, on the tmvelling
mac hinery side .

The double gider mi gauges can be
consulted within dime nsionaldmwings.
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FIXE POSE

Le palan fixe posé est fixé sur le sol avec six
vis. La position du point fixe, la poulie de
renvoi et le diamétre important du tambour
permettent d’avoir une céte C trés réduite et
un palan compact. Un palan en version fixe
suspendu est possible en option.

OPTIONS

Page 69

FOOT MOUNTED (FIXED)

The foot mounted hoist is fixed to the floor
with 6 screws. The end point position,
reversing pulley and big drum diameter allow
to have a very small C dimension and a
compact hoist. A fixed suspended hoist is
available in option.

OPTIONS

Sur chariot HPN
1)

7)

On NHT trolley

Il est possible sur les palans de type VT2 et
VT3 en mouflage 2/1, de modifier la
construction du chariot afin de le rendre plus
compact pour des encombrements réduits.

2)

I est possible dadapter sur cette
construction des articulations afin que les
chariots passent dans des courbes.

Il s’agit ici de chariots boggies.

It's possible on hoist type VT2 and VT3 with
2/1 reeving, to modify the trolley construction
to make it narrowed to have reduced
dimensions.

R,
2)

It is possible to adapt on this construction
some articulated parts to realize a trolley
which can be adapt on curved track.

We call it boogie trolleys.
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Il est important de bien vérifier la faisabilité
en fonction des encombrements et de la
capacité de levage.

Il est possible d’augmenter la voie standard
de 4 pas, et de réduire le voie standard de 1
pas maximum.

2)

Il est possible sur les palans jusqu’a 40T, de
tourner l'unité de levage de 90°, dans le but
de réduire la voie.

Le tambour est paralléle aux poutres.

Cette construction impose une version birail
haut.

-

Page 70
Sur chariot Birail On DGT trolley
1) 1)
Il est possible d’augmenter ou de réduire la | It's possible to increase or reduce the DGT
voie des palans. rail gauge.

It's important to check faisability according to
dimension drawings and hoist load capacity.
It's possible to increase the standard gauge
of 4 steps and to reduce it 1 step maximum.

2)

It's possible on 40T maximum hoist, to turn
hoisting unit 90°, to reduce the rail gauge.
Drum becomes parallel to the beams.

This construction imposes a high connection
construction.

i -:I T '_[-

-
e
FI—

SR
L
L
S A

3)
Chariot birail a double unités de levage,
identiques ou non.

T — 7]
1
7]
¥: & ¢ ; r'_l
' e i
] ' i
DS !
L oo |
R el

4)
Il est possible sur ce type de palan de monter
1 ou 2 plateforme de maintenance.

3)
Double girder trolley with 2 hoisting units,
identical or not.
i
G (i =
SR D
Fey
A
T
4)

It's possible to mount 1 or 2 maintenance
walkway on side of hoist.
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Sur version Fixe
1)
Il est possible d’avoir
suspendue par ceillet.

une version fixe

2)
Il est possible d’avoir une version fixe
suspendue par équerres.

sLuspended by eye.

On Fixed version

1)

It's possible to have a construction fixed

It's possible to have a construction fixed
suslpended by square plates.

NB : dans les 2 cas, les éléments de fixation
ne sont pas fournis

NB : in both cases, fixing elements are not
supplied.
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MOTEUR DE DIRECTION

I) Description

Ie mécanisme de direction se compose
d’une unité moteur+frein et d’un
réeducteura un seulrapport.

II) Moteurs & freins

Tus les moteurs ont une classe
d’isolation F et une protection IP55 en
standard avec wune isolation spéciale
pour le varnateur. Ce moteur est sans
ventiateur, son ED est de 40% (3m soit
M5).

Ie frein est maintenu fermé par un
ressort jusqu’'a ce que le moteur soit
almenté. Ie frein est immmédiatement
fermé dés que le courant est coupé. Le
flux magnétique dans le moteur est
constant cela permmet ainsi d’avoir le
frein toujours ouvert entre 10 et 100 Hz.
Ile réglage est réalisé par un simple
écrou.

Caractéristiques moteurs de direction :

TRAVELLING MOTOR

I) Description

The trmavelling machinery consists in a
motor+tbrake unit and only one mtio
gearboux.

II) Motors & brake

Motorsinclude a Fclass insulation and a
IP55 degree of protection as standard
with a special nverter insulation. This
motoris without fan, its ED is 40% (3m -
M5).

Springs hold the brake closed untimotor
is energised. The brake closes
immediately in case of power failure. (
no brake coi). The magnetic flux is
constant so this allows to have the
brake always open between 10 to 100
Hz. Simple setting by one nut.

Trave lling motors c harac tenistic s :

Chariots HPRet HPN/Iow Headmom & NomalHe adroom trolle ys

1. Reducteur

2. Mo teur

3.Visde fixation du r€duc teur

4. Boite de raccordement

5.Visde fixation de la boite de
raccordement

6. Visde fixation du moteur

1. Gear

2. Motor

3. Gearbox fixing screws.

4. Junction box

5. Junction box fixing screws
6. Motorfixing screws
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Chariots birail, dimension du tambour ¢ 303/355/406 mm /Double girdertrolleys,

drum size ¢303/355/406 mm

1. Reducteur

2. Mo teur

3. Visde fixation du € duc teur

4. Boite de raccordement

5.Visde fixation de la boite de
raccordement

6. Visde fixation du moteur

7. Ecrousde fixation

8. Accouplement

c_tmqgde2a

.Gear

.Motor

.Gearbox fixing screws.
.dJunction box

.Junction box fixing screws
. Motorfixing screws

. Se cunng nuts

.Coupling

O NN G N Wi~

Chariotsbirail, dimension du tambour¢ 608 mm /Double girdertrolle ys, drum size ¢

608 mm

1. Tra nsmissio n

2. Mo teur

3. Visde fixation du r€duc teur

4. Boite de raccordement

5.Visde fixation de la boite de
raccordement

6. Visde fixation du moteur

1. Gear

2. Motor

3. Gearbox fixing screws.

4. Junction box

5. Junction box fixing screws
6. Motorfixing screws
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Moteurde déplacement MF06 a frein compact/ a frein & courant continu / MFO6

Thave lling motorwith Compact- | DC-brake

DC. Frein a courant c ontinu

CB. Fein compact

1. Visde fixation destinéesau GMRde
direc tion

2. Moteurde direction

3. Disque de frottement

4. Disquesde frein

5. Bague en alummnium

6. Fcroude réglage dujeudu frein
(autobloquant monostable)

7.Carterdu moteur

8. Prise d'alimentation élec trique

9. Redresseur(moteuravec frein a
courant c ontinu)

10.Frein (moteuravec frein & courant
c ontinu)

11.Disque de frein (moteuravec frein a
courant c ontinu)

12.Plaque de frottement (moteuravec
frein & c ourant ¢ ontinu)

¢_MF06al

DC. DC-brake

CB Compactbrake

1. Fixing screws fortrave lling gear

2. Tave ling motor

3. Fric tion disc

4. Brake discs

5 Aluminium nng

6. Adjustme nt nut forbrake airgap (self-
locking)

7. Motorcover

8. Powersupply plug

9. Rectifier (DC brake motor)

10. Brake (DC brake motor)

11. Buke disc (DC brake motor)

12. Friction plate (DC brake motor)
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I MO TEURS BIVTIESSE EN DIRECTION : D TWO SPEED TROIIEY MOTORS :
IIL1) TYPE MF06 IlL1) MFO6 TYPE
Duty Refmoteur MF6MA104 | MFO6MA104 | MFO6IA104 | MF06IA104
type Motorcode
Tension / Voltage 400 V 460 V 400 V 460 V
Frequence / Frequency 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Type du frein / Brake type DC DC DC DC
Ra}g;dte / Lent / slow Ra;g;dte / Lent / slow Ralesdte/ Lent / slow Ragsdte/ Lent / slow]
Vitesse | Ynchmonous tgm 3000 | 750 | 3600 | 900 | 3000 | 750 | 3600 | 900
speed
Cou.ple de Brake torque | Nm 2 2 2 2 2 2 2 2
freinage
Couple de | Starting Nm | 22 17 2.2 18 3.3 25 3.3 24
démamage tomque
Couple de Ele c tric
frenage braking Nm 5.6/2.0 5.6/2.0 8/3.5 8/3.5
elec. tomq ue
Courantde) Saring A 35 10 3.9 11 5.0 14 53 15
démamage curme nt
Couple Maximum | | 5, 18 2.2 18 3.6 2.7 35 26
maxi, tormque
e rtie Ie rtia kgm? | 0.0004 | 0.0004 | 0.0004 | 0.0004 | 0.0006 | 0.0006 | 0.0006 | 0.0006
Couple de
freinage Powerfactor, 094 | 093 | 091 | 092 | 092 | 093 | 091 | 092
starting
elec.
Poidsavec | Weight with kg
ve ntila te ur fan
Poids We ig ht kg 5.7 5.7 5.7 5.7 7.8 7.8 7.8 7.8
Couranta | No-bad A 0.9 0.8 0.9 0.8 1.1 1.2 1.1 12
vide cumne nt
Vite sse Speed RPM | 2800 690 3400 810 2760 660 3340 810
Puissanc e Power kW 0.3 0.05 0.37 0.07 0.45 0.1 0.55 0.12
A 1.0 0.8 0.9 0.9 13 12 13 1.2
53-40% |__Courant Curre nt
Facteurde | p o fictor 07 | 077 | o074 | 078 | 083 | 067 | 082 | 080
puissance
Rendement| Ffficiency 0.67 0.12 0.67 0.12 0.67 0.20 0.67 0.20
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IIL.2) TYPEMR7 nr2) MFRO7 TYPE
Ref moteur
Duty Motor code MF07X-104 MF07X-104 MF07XA104 MF07XA104
type Tension / Voltage 400 V 460 V 400 V 460 V
Frequence / Frequency 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
Type du frein / Brake type DC DC DC DC
Rafpide/ Lent / slow Rapide / Lent / slow Rapide / Lent / slow Rapide / Lent / slow
ast fast fast fast
Vitesse | YT hronous tgg‘,{;‘ 3000 | 750 | 3600 | 900 | 3000 | 750 | 3600 | 900
speed
Couple de Bro ke Nm 8 8 8 8 8 8 8 8
freinage torq ue
Couple de |  Starting Nm | 58 5.2 56 48 75 54 6.9 5.0
démamage tomque
Couple de Ele c tric
freina ge bra king Nm 10/9 10/9 10/9 10/9
elec. tomque
Courantde| Saring A 8.0 24 8.0 23 9.9 3.1 10 3.1
démamnmage| cument
Couple | Maximum | 5.9 5.2 5.7 48 75 5.4 6.9 5.0
maxi, tomque
e rtie e rtia kgm2 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012
Couple de Power
freina ge fa ctor, 0.90 0.80 0.89 0.78 0.89 0.79 0.88 0.76
elec. starting
Poidsavec |Weight with kg
ve ntila te ur fan
Poids We ght kg 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5
Couranta | No-bad A 2.2 17 1.9 1.7 3.2 2.2 3.0 2.2
vide c ume nt
Vite sse ,Sp eed RPM 2720 590 3370 750 2730 590 3310 740
Puissance Power KW 0.75 0.18 0.9 0.2 0.9 0.2 1.1 0.25
A 2.7 1.9 2.7 1.9 35 2.3 34 2.3
s3-40% |_Courant Curre nt
Facteurde | Power 08 | 067 | 079 | o064 | 074 | 070 | 077 | 063
puissanc e factor
Rendeme nt E}“ﬁc e nc y 0.57 0.24 0.62 0.26 0.59 0.21 0.62 0.25
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IIL3) TYPEMFI10 nr3) MFi0 TYPE
Ref moteur MF10M-104 MF10M-104
Duty type Motor code
Tension / Voltage 400 V 460 V
Frequence / Frequency 50 Hz 60 Hz
Type du frein / Brake type DC DC
Rapide / fast Lent / slow Rapide / fast Lent / slow
Vitesse | Ynchmonous| o coy 3000 750 3600 900
speed
Couple de Bra ke torque Nm 21 21 21 21
freinage
C’oup]e de Starting Nm 10 8 10 g
démamage torque
Couple de Ee c tnc
freinage braking Nm 33/13 33/13
elec. torque
Courantde |  Sarting A 12.8 3.0 13.7 33
démamage cume nt
Couple Maximum Nm 10.3 8 103 8
maxi, tormque
Ine rtie Ine ntia kgm? 0.0027 0.0027 0.0027 0.0027
Couple de Power
freinage factor, 0.83 0.84 0.79 0.81
elec. starting
Poidsavec | Weight with kg
ve ntila te ur fan
Poids We ig ht kg 26 26 26 26
Cou.ranta No-lbad A i3 1o - 1o
vide curre nt
Vite sse ,Sp eed RPM 2700 630 3310 780
Puissance Power kW 1.3 0.3 1.5 0.35
A 3.0 1.4 3.0 1.4
$3-40% Courant Curme nt
Fa c.te urde Powerfactor 0.89 0.70 0.89 0.68
puissance
Rendement| Ffficiency 0.69 0.47 0.70 0.51
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IV) MOTEUR VARIATION EN DIRECTION : 1IV) INVERTER TROIIEY MOTORS :
IV.1) TYPE MF06 Iv.1) MFO6 TVYPE
Duty type Ref. Moteur / Motor code MFO06MA100 MF06MA200 MFO6LA100 MFO06LA200
Control de la vit / Speed control inverter inverter inverter inverter
Tension d'alimentation du variateur
Inverter supply voltage 380-480V 380-480V | 440-480V 380-480V 380-480V | 440-480V
Tension moteur / Motor voltage 400 V 400 V 460 V 400 V 400 V 460 V
Fréquence / Frequency 80 Hz 100 Hz 120 Hz 80 Hz 100 Hz 120 Hz
Type de frein / Brake type Compact compact | compact Compact compact | compact
. Synchronous
Vitesse speed RPM 4800 3000 3600 4800 3000 3600
Couple de freinage|Brake torque Nm 2 2 2 2 2 2
Couple de
démarrage Starting torque Nm 3.2 3.0 2.9 5.6 7.2 74
Couple de freinage|Electric braking
elec. torque Nm
Courant de
démarrage Starting current A 6.5 4.2 4.3 10.3 8.2 8.5
Couple maxi, |Maximum torque [Nm 3.2 3.0 2.9 5.6 7.2 71
Inertie Inertia kgm?® 0.0004 0.0004 0.0004 0.0007 0.0007 0.0007
Couple de freinage|Power factor,
elec. starting 0.74 0.72 0.70 0.75 0.71 0.69
Poids avec
ventilateur Weight with fan kg
Poids Weight kg 4.9 4.9 4.9 6.8 6.8 6.8
Courant & vide |No-load current  |A 1.2 1.0 1.0 1.1 1.6 1.6
Vitesse Speed RPM 4550 2855 3430 4560 2850 3440
Puissance Power kW 0.45 0.3 0.37 0.65 0.45 0.55
S3-40% Courant Current A 2.1 1.2 1.2 2.1 1.8 1.8
Facteur de
puissance Power factor 0.63 0.57 0.59 0.71 0.52 0.53
Rendement Efficiency 0.66 0.65 0.65 0.68 0.73 0.74
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Duty type Ref. Moteur / Motor code MFO6LA20P MF06LB100 MF06LB200
Control de la vit / Speed control Variateur / inverter Variateur / inverter Variateur / inverter
Tension d'alimentation du variateur
Inverter supply voltage 380-480V 440-480V 380-480V 380-480V | 440-480V
Tension moteur / Motor voltage 400 V 460 V 400 V 400 V 460 V
Fréquence / Frequency 100 Hz 120 Hz 80 Hz 100 Hz 120 Hz
Type de frein / Brake type compact compact DC DC DC
: Synchronous
Vitesse | peed RPM 3000 3600 4800 3000 3600
Couple de
freinage  |Brake torque  [Nm 2 2 4 4 4
Couple de
démarrage |[Starting torque [Nm 7.2 71 10.4 10.5 10.4
Couple de |Electric braking
freinage elec. |torque Nm
Courant de
démarrage |[Starting current|A 8.2 8.5 16.4 12.9 12.6
. [Maximum
Couple maxi, |, ue Nm 7.2 7.1 10.4 11 10.8
Inertie Inertia kgm? 0.0007 0.0007 0.0006 0.0006 0.0006
Couple de |Power factor,
freinage elec. |starting 0.71 0.69 0.84 0.77 0.74
Poids avec
ventilateur  |Weight with fan kg
Poids  |Weight kg 6.8 6.8 7.8 7.8 7.8
Courant 3 Vide| . 10ad current/A 1.6 1.6 2.0 2.2 2.0
Vitesse  |Speed RPM 2800 3360 4500 2770 3370
Puissance |Power kW 0.65 0.75 1.1 1.1 1.1
S3-40% Courant  |Current A 2.1 2.1 2.9 3.0 2.9
Facteur de
puissance |Power factor 0.61 0.61 0.78 0.73 0.74
Rendement |Efficiency 0.73 0.74 0.78 0.74 0.76
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IvV.2) TYPEMR)7 1V.2) MIO7 TYPE
Ref. Moteur / Motor code MF07XA100 MF07XB100 MF07XA200 MF07XB200
Control de la vitesse / Speed control Variateur / inverter | Variateur / inverter | Variateur / inverter | Variateur / inverter
Tension d'alimentation du variateur
Inverter supply voltage 380-480V 380-480V 380-480V |440-480V | 380-480V |440-480V
Tension moteur / Motor voltage 400V 400 V 400 V 460 V 400 V 460 V
Fréquence / Frequency 80 Hz 80 Hz 100 Hz 120 Hz 100 Hz 120 Hz
Type de frein / Brake type DC DC DC DC DC DC
Vitesse Synchronous speed|RPM 4800 4800 3000 3600 3000 3600
Couple de freinage |Brake torque Nm 16 16 16 16 16 16
Couple de
démarrage Starting torque Nm 11.7 16.5 13.5 12.7 23.5 21.6
Couple de freinage |Ejectric braking
elec. torque Nm
Courant de
démarrage Starting current A 23.5 32 19.3 19.4 35 34
Couple maxi,  |Maximum torque  |Nm 12 17 17.5 16.5 25 23
Inertie Inertia kgm® 0.0012 0.0012 0.0012 | 0.0012 | 0.0012 | 0.0012
Couple de freinage |Power factor,
elec. starting 0.77 0.79 0.67 0.63 0.67 0.64
Poids avec
ventilateur Weight with fan kg 13 13 13 13 13 13
Poids Weight kg
Courantavide |No-load current __|A 2.6 6.0 2.5 2.3 5.4 4.9
Vitesse Speed RPM 4520 4460 2850 3430 2860 3460
Puissance Power kW 1.8 3.0 1.5 1.8 22 25
Courant Current A 4.3 7.9 3.9 3.9 6.9 6.5
Facteur de
puissance Power factor 0.84 0.78 0.75 0.76 0.66 0.68
Rendement  |Efficiency 0.75 0.74 0.75 0.76 0.73 0.75
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V) MOTO RS FEA TURES

Moteurs « P »
Moteur bi-vitesse a double enroulement rapport V4 /
3000/750 tr/min.
Code TMO1

Motors « P »
2-speed motor, with 2 windings ratio 2 / 3000/750 rpm

Code TMO1

Moteurs « C »
Moteur carcasse acier, bi-vitesse 3000/750 tr/min
ou vitesse variable
exemple d'utilisation : usine de galvanisation

Motors « C »
Steel frame motor, two speed motor 3000/750 rpom or
variable speed
Using exemple: galvanize plant

Résistance de chauffage
Résistance de chauffage contre la moisissure en
environnement froid ou trés humide
Options disponible sur les moteurs « P, T, C »
Code MOT04

Standby heating
Standby heating protection against moisture in cold
conditions or very humid conditions
Available motors features « P, T, C »
Code MOT04

Sonde thermique
Protection thermique par sonde bi-metal pour
couper I'alimentation moteur en cas de surchauffe
Options disponible sur les moteurs « P, T, C »
Code TM10

Thermal probe
Thermal protection by bi-metal switch to cut supply of
motor in case of overheat
Available motors features « P, T, C »
Code TM10

Déblocage manuel du frein
Possible sur tous les moteurs : écrou en bout
d’arbre moteur a dévisser

Manual brake release
Possible on all motors : untighten nut at end of motor
shaft.

Code BRAO5 Code BRA05
Protection IP66 IP66 protection
Protection spécial moteur et frein pour | Special sealed motor and brake for humid and dusty
environnement humide et poussiéreux conditions.
Code TM04 Code TM04

Isolation classe H

Amélioration de la capacité d’échauffement du
moteur

Pour température ambiante ou facteur de marche
élevés

Température maxi en moteur : 180°C(contre 155°C
en std avec classe F)et un en température maxi
d’élévation de 125°C(contre 105°C en std avec
classe F)

Code TM12

Insulation H class
Improved heating capacity of the motor for special
applications i.e. high temperatures or heavy duty use.
Max. temperature in the motor 180 °C (standard F
class 155 °C) and max. temperature rise is 125 °C (F
class 105 °C).

Code TM12
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Tousles pignons sont graissés a vie dans
un réducteur en aluminium totalement
étanche avec de la graisse semi-fluide.

Principales caracténstiques :

All gears run on lfe time ubncated
beanngsin a totally enclosed aluminium
gearbox with semi fluid grease
lubric ation.

Main c haracternstics :

Type de . . .
chariotde Hoisttrolley | Dimension du Drum size , Tpe Geartype Volume
type tambour d'engrenage
palan
ow and
HPR/ HPN| nomal Toutes GEK1 GEK1 20 ml
headmom
.. Double
Bira il . $608mm $608mm GES3 GES3 250 ml
gider
Bira il Dg O;;zif 0303/355/406mm |$303/355/406mm| GS2/GS3 | GS2/GS3 | 400 ml

Iorsqu'il est utilis€ conformément a la
classification par groupe d'exploitation
du palan, i n'est pas nécessaire de
changer le lubrifiant du réducteur
pendantla période d'exploitation fiable.
Sile palan est utilisé dans des conditions
extt mement froides, Ia graisse
préinstallée doit étre remplacée par
une graisse de transmission synthé tique.

When used i conformance with the
operating group classification of the
hoist, the gearbox lubrncant does not
need to be changed durng the Safe
Working Perod (SWP). If the hoist is
operated in extremely cold conditions,
the factory-installed grease must be
replaced with synthetic transmission
grease.
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VARIATEUR DE DIRECTION

Ie coffret électrique surle palan contient
un convertisseur de fréquence qui
controle la vitesse de rtation du moteur
de direction et le frein. Ie convertisseurde
frtquence change la vitesse de mtation
du moteur de direction suivant la
commande donnée parfopérateur.

Ie mouvementsaméte apresla rampe de
décélération.

Ies nréglages du convertisseur de
frequence ont été pré-sélectionnés par
Fentreprise avec les sélecteurs de
paramétrage (3 / pour les VARIATOR
VI007 et VID22) ou parintermédiaire de
Fécran de controle (VARIATOR VI040 et
T™M2).

Tutes les connexions sont réalisées par
Iintermédiaire de connecteurs X1 et/ou
X2 (1).

Pourles VARIATOR VID07 et VID22,in’y a
pasd’écrande contdle, ssulement des
entréesdigitaleset seulle demierdéfaut
est mémorisé.

Pourles VARIATORVT040 et TM2 , iy a un
écrande controle, desentréesdigitaleset
unjoumald’emeursquiestaccessible par
Iintermédiaire de 'écrande contidle.

Page 82

TRAVELLING INVERTER

The electrical cubicle on the hoist
contains a frequency convernter that
contrmls mtation speed of the travelling
motor and the bmke. The frequency
converter changes rmotation speed of the
trmvelling motor according to the
commandsgiwen by the operator.

The motion is stopped at stop mit by
decelrmtion mmp

The settings for the frequency converter
have been pre-set at the factory with the
parmameter switches (3 | for VARIATOR
V1007 and VI022) or by control display
(VARIATOR V1040 and TM2).

All connections to the frequency
converter are made via connector Xl
and forX2 (1).

For VARIATOR V1007 and V1022, the re is no
display panel only digital inputs and only
a simple fault memory.

For VARIATOR V1040 and IM2, , there is
display panel digital inputs and a fault
memory readable by controldisplay.
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MS MODE (de fault adjustme nt)

Il

& . @

A. Position du bouton poussoir(0, 1 et 2)
B. Vite sse

Ia position du bouton poussoir affecte Ia
vitesse de la maniére suivante:

Position 0: Ie mouvementestamété oule
mouvementralentitet sanéte.

Position 1: Ia vite sse augmente ou ralentit
jusqu’a la vitesse lente sélectionnée.
Position 2: Ia vite sse augmente jusqu’a la
vite sse maximum sélectionnée.

MO DE EP
s

—~ -

A. Posttion of pushbutton (0, 1 and 2)
B Speed

The position ofthe pushbutton affects the
speed asfollows:

Position 0: Motion has stopped ormotion
slows and then stops.

Position 1: Speed increasesorslows to the
setlow speed.

Position 2: Speed increasesto the set
maximum speed.

EP MODE

®

AN

a

L L]

A. Position du bouton poussoir(0, 1 et 2)

B. Vite sse

Ia position du bouton poussoir affecte Ia
vite sse de la maniére suivante:

Position 0: Ie mouvement est amété ou le
mouvementralentitet sanéte.

Position 1: Ia vitesse augmente jusqu’a la
vite sse lente sélectionnée. Sila vitesse est
déja supérieure a la vitesse lente
sélectionnée, le mouvement continu a la
méme vite sse.

Position 2: Ia vitesse augmente aussi
longtempsque le bouton est maintenu
dansla position 2 oujusqu'a ce que la

vite sse maximum soit atteinte ..

N~

A. Position of pushbutton (0, 1 and 2)
B Speed

The position ofthe pushbutton affe cts the
speed asfollows:

Position 0 : Motion hasstopped ormotion
slbows and then stops.

Position 1: Speed increasesto the set low
speed. Ifthe speed wasaleady higher
than the setlow speed, the motion
continuesat the same speed.

Position 2: Speed increasesaslng asthe
pushbutton iskeptin position 2 orunti
maximum speed isreached.
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VARIATORVT007

1. ConnecteurXl

2. TEmoin de
dysfonctionnementet
témoin de marche
3.%lecteursde
paramétrage

Caractérstiques :

- Puissance :0.75 kW

- Alimentation : 380 — 480 V (50-60 Hz)

- Sortie : 12 -120 Hz; 24 A

- Tension de controle : 48 —115 V (230V)

- Température : -10°/ +50° C (en coffret)
- Dimensions: 133 x 92 x 60 mm

Réglagespossibles:

- vite sse maxi

- vite sse mini

- rampe d’accélération/décélération
- mode de contrdle

- paramétrage moteur

Rampesd’accélération/décélération :
Iesrampe d’accélérationetde
décélération sontidentiquesetdoivent
étre sélectionnéesen fonction de la
vite sse maximum re q uise.
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VARIATORVT007

1. ConnectorXl

2. Signallamp for
malfunction and signal
lamp foropemnting status
3. Parameterswitc he s

Charmcternstics :

- Power:0.75 EW

- Mainsvoltage : 380 — 480V (50-60 Hz)

- Output : 12 -120Hz; 2.4 A

- Controlvoltage : 48 — 115V (230V)

- Temperature :-10° /+50 ° C (inside
cubiclk)

- Dimensions: 133 x 92 x 60 mm

Possible adjustme nts :

- maxispeed

- minispeed

- accelemtion/decelrmation mmp time
- controlmode

- motorparameters

Accelmtion/decelermation mmp time
Accelrmtion and decelermtion mmp time
are the same and have to be selected
according to the maximum speed
required.

Vitesse de direction max. [m/ min]

Max. trolley speed [m/ min]

Rampesrecommandées [s]

Recommended rampe time [s]

10-15 15
16 — 21 2.0
22 - 27 2.5
28 — 33 3.0
34 — 40 3.5

NOTA .

Surce type de vanateur,iln’est pas
possible d’adapterun fin de course de
ralentissementen mode de controle EP.

Ie VARIATOR VD07 ne peut étre utilisé
qu’avec lesmoteurs VERLINDE

NOTA :

On this type of inverter, it’s not possible to
adapt a sbw down Imit switch with EP
controlmode.

The VARIATOR V1007 can only be used
with VERLIINDE motors.
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VARIATORVT022

1.ConnecteurXl et X2
2. TEmoin de
dysfonctionnementet
témoin de marche
3.%lecteursde
paramétrage

Caractérstiques:

- Puissance : 2.2 kW

- Alimentation : 380 — 480 V (50-60 Hz)

- Sortie : 10 -120 Hz; 5 A

- Tensionde controle : 48 —115 V (230V)

- Température : -10°/ +50° C (en coffret)
- Dimensions: 134 x 195 x 123 mm

Réglagespossbles:

- vite sse maxi

- vite sse mini

- rampe d’accélération/décélration
- mode de controle

- paramétrage moteur

- méthode d’amét

- décékration rapide

Rampesd’accélération/décélération :
Ies rampe d’accélération et de
décélération sont identiques et doivent
étre sélectionnées en fonction de Ia
vite sse maximum re q uise .
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VARIATOR V1022

1.ConnectorXlet X2

2. Signallamp for
malfunction and signal
lamp foropemting status
3. Parameterswitc he s

Chamctenstics:

- Power:2.2 kW

- Mainsvoltage : 380 -480V (50-60 Hz)

- Output : 10-120Hz; 5 A

- Controlvoltage : 48 — 115V (230V)

- BEmperature :-10° /+50 ° C (inside
cubiclk)

- Dimensions : 134 x 195 x 123 mm

Possible adjustme nts :

- maxispeed

- minispeed

- accelemtion/deceleration mmp time
- controlmode

- motorparameters

- stopping method

- fastdecelemtion

Accelmtion/deceleration mmp time :
Acceleration and deceleration amp time
are the same and have to be selected
according to the maximum speed
requied.

Vitesse de direction max. [m/ min]

Max. trolley speed [m/ min]

Rampesrecommandées [s]

Recommended rampe time [s]

10 -15 1.5
16 — 21 2.0
22 - 27 2.5
28 — 33 3.0
34 — 40 3.5
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1IV.3) VARIATOR TM 3

[ Run [ Gv| reapy | acarm | Faucr |
|/o term Keypad Bus/Comm
oty

mA VvV s % kHz °C °F rom kWh

Ecrande controle.

<

oA
oy

Controldisplay.

Caractérstiques:

- Puissance :2 a 22 kW

- Alimentation : 380 — 500 V (50-60 Hz)

- Sortie : 5 —-120 Hz

Tension de controle : 48 — 230V
Température : -10°/ +50° C (en coffret)

Réglagespossibles:

- vite sse maxi

- vite sse mini

- rampe d’accélération
- rampe de décélération
- mode de contidle

- paramétrage moteur

- méthode d’amét

- décélkration rapide

Ce vanateurest équipé d’une fonction
«auto-tunning » permettantun réglage
automatique desparametres moteur.

Chamctenstics:

- Power:2to 22 kW

- Mainsvoltage : 380 -500V (50-60 Hz)

Output : 5 - 120 Hz

Controlvolktage : 48 — 230V

- Bmperature :-10° /+50 ° C (inside
cubiclk)

Possible adjustme nts :

- maxispeed

- minispeed

- accelemtion mmp time
- deceleration mmp time
- controlmode

- motorparameters

- stopping method
fastdecelermtion

This inventerisequipped with “auto -
tuning” func tion, whic h a djusts
automatically motorparameters.
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VITESSE DE DIRECTION

Les combinaisons moteurs / réducteur / variateur
(dans le cas de commande en variation) sont
données dans les cas les plus défavorables.
I'utilisation ces combinaisons

En fonction de

peuvent
EUROPONT).

) CHARIOT HAUTEUR PERDUE REDUITE (HPR)

changer

(se

référer

au

calcul

Les vitesses maxi et mini sont indépendantes.
1.1) MOTEUR POUR VARIATION
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TRAVELLING SPEED

Combinations motors / gear / inverter (in case of
control by inverter) are given in worth cases.
According to final use, combinations can change
(refer to EUROPONT calculation).

1) LOW HEADROOM TROLLEY (LHT)
Max and min speeds are independent.

1.1) INVERTER MOTOR

Diametre Plage mini [m/min] Plage maxi [m/min]
Taille | Moufl. Groupe Réducteur | Ratio total | galet | Type moteur| Pcs | Variateur |(50Hz)| (60Hz) . (50Hz) | (60Hz)
[mm] de | de | * [ade| a a
Wheel Range for min [m/min] | Range for max [m/min]
Frame Rzg\‘/)i?]g Duty Gear type | Total ratio | diameter | Motor type | Pcs | Inverter |[(50Hz)| (60Hz) to (50Hz) | (60Hz)
[mm] from | from from| to to
o M5 | M6 | GEK106 34.9 80 MFO06MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
VT4 M5 | M6 | GEK106 34.9 80 MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
4 M5 | M6 | GEK106 34.9 80 MFO6MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
M5 | M6 | GEK106 34.9 80 MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
2/1 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
Y/Z M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
4/1 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
Y/Z M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
VT2 o/t X | M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
X [ M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100 | 1 VT007 4 4 16 16 32 32
M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
4 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
X GEK106 54.8 125 MFO6LA200 | 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
X GEK106 54.8 125 MFO6LA100 | 1 VT007 4 4 16 16 32 32
o X [ M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6MA200| 2 VT022 2 2.4 10 10 20 24
X | M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
VT3 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA200 | 2 VT022 2 2.4 10 10 20 24
41 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
X GEK106 54.8 150 MFO6LA200 | 2 VT022 2.5 3 12.5 |125 25 30
X GEK106 54.8 150 MFO6LA100| 2 VT022 5 5 20 20 40 40
1.2) MOTEUR BI VITESSE 1.2) 2 SPEEDS MOTOR
. ] Ratio Diam 50 Hz 60 Hz
Taille | Moufl. | Groupe Reéducteur | Type moteur| ', "I galet | Pcs| Vitesse Maxi | Vitesse mini | Vitesse Maxi | Vitesse mini
[mm] [m/min]| [tr/min] [m/min]| [tr/min] [m/min]| [tr/min] [m/min]| [tr/min]
Rope Total Whl. 50 Hz 60 Hz
Frame Falls Duty Gear type Motor type ratio diam.|Pcs| Max speed | Minspeed | Max speed | Min speed
[mm] [m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm] [[m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm]
VTs 2/1 M5 (M6| GEK106PT1B0 |[MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/1 M5 |M6| GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT 2/1 M5 |M6| GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/1 M5 |M6| GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
21Y/Z M5 |M6| GEK106PT1B0 (MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT2 41 Y/Z M5 |M6| GEK106PT1B0 (MFO6MA104| 34.9 | 80 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1 X| M5 |M6| GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 43.7 | 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/1 X| M5 |M6| GEK106PT1B0 [MFO6MA104| 43.7 | 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1 X| M5 |M6| GEK106PT1B0 [MFO6MA104|54.8 | 125 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT3 4/1 M5 M6 GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 54.8 | 125 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
X GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 54.8 | 150 | 2 24 | 3000 6 750 29 | 3600 7 900
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C HA RIO THA UTEUR PERDUE NO RMAIE @pN) ID NORMALHEADROOM TROIIEY (NHT
Ilesvitessesmax et min sontindépendantes. Max and min speedsare independe nt.
Diametre Plage mini [m/min] Plage maxi [m/min]
Taille | Moufl. Groupe Réducteur | Ratio total | galet | Type moteur| Pcs | Variateur (50Hz)[ (60Hz) . (50Hz) | (60Hz)
[mm] de de a de a a
Wheel Range for min [m/min] | Range for max [m/min]
Frame Rgg\‘/)iig Duty Gear type | Total ratio | diameter | Motor type |Pcs | Inverter (50Hz)] (60Hz) (50Hz) | (60Hz)
[mm] from | from © liom| 1o to
o/ M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 24 10 10 20 24
VT M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100 | 1 VT007 4 4 16 16 32 32
" M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 24 10 10 20 24
M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
o/t M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 24 10 10 20 24
M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100 | 1 VT007 4 4 16 16 32 32
4 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 1 VT007 2 24 10 10 20 24
VT2 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100| 1 VT022 4 4 16 16 32 32
6/1 X | M5 | M6 | GEK106 43.7 100 |MFO6MA200| 2 VT007 2 2.4 10 10 20 24
X | M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFOBLA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
8/1 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 2 VT022 2 24 10 10 20 24
M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
21 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 |[MFO6MA200| 2 VT022 2 24 10 10 20 24
4/2 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
41 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFO6LA200 | 2 VT022 2 24 10 10 20 24
VT3 8/2 M5 | M6 | GEK106 43.7 100 MFOBLA100 | 2 VT022 4 4 16 16 32 32
6/1 X | M5 | M6 | GEK106 54.8 125 |MFO6MA200| 4 VT022 2 2.4 10 10 20 24
12/2 | X | M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100| 4 | TM3 003 4 4 16 16 32 32
8/1 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 |MFO6MA200| 4 VT022 2 2.4 10 10 20 24
16/2 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100| 4 | TM3 003 4 4 16 16 32 32
211 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA200 | 2 VT022 2 25 10 10 20 25
4/2 M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
4 M5 | M6 | GES320 79.6 180 MFO6LA200| 3 | TM3 003 2 24 10 10 20 24
M5 | M6 | GES320 79.6 180 MFO6LA100 | 4 | TM3 004 4 4 16 16 32 32
VT4 8/ X | M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA200 | 3 | TM3 003 2 2.4 10 10 20 24
X | M5 | M6 | GEK106 54.8 125 MFO6LA100 | 4 | TM3 004 4 4 16 16 32 32
6/1 M5 | M6 | VES320 79.6 180 MFO6LA200| 3 | TM3 004 2 2.4 10 10 20 24
12/2 M5 | M6 | VES320 79.6 180 MFO6LA100| 4 | TM3 005 4 4 16 16 32 32
18é/12 M5 VES320 79.6 180 MFO6LA200 | 4 | TM3 004 2 24 10 10 20 24
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1.2) MOTEUR BI VITESSE 1I.2) 2 SPEEDS MOTOR
.| Diam 50 Hz 60 Hz
Taille |  Moufl. Groupe Réducteur | Type moteur T:tgtl) galet | Pcs| Vitesse Maxi | Vitesse mini | Vitesse Maxi | Vitesse mini
[mm] immin] [ ftimin) [ im/min] [ teming | im/ming | ttming {im/ming] tomin]
Rope Total Whl. 50 Hz 60 Hz

Frame Falls Duty Gear type Motor type ratio diam.|Pcs| Max speed | Minspeed | Maxspeed | Min speed
[mm] [m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm]
VT 2/1 M5|M6| GEK106PT1B0O | MFO6LA104 | 43.7 | 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
a1 M5(M6| GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 43.7 | 100 | 1 20 3000 5 750 24 3600 6 900
21 M5(M6| GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 43.7 | 100 | 1 20 3000 5 750 24 3600 6 900
VT2 41 M5|M6| GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 43.7 | 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
6/1 M5|M6| GEK106PT1B0 [MFO6MA104| 43.7 | 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
8/1 M4 GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 43.7 | 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1 —4/2 M5|M6| GEK106PT1B0 [MFO6MA104| 43.7 | 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT3 4/1 —8/2 M5(M6| GEK106PT1B0 [MFO6MA104| 43.7 | 100 | 2 20 3000 5 750 24 3600 6 900
6/1 —12/2 M5 GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 54.8 | 125 | 4 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
8/1-16/2 |M4 GEK106PT1B0 |MFO6MA104| 54.8 | 125 | 4 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1-4/2 |M4|M5|M6| GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 54.8 | 125 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/1 M4|M5|M6| VES320PT3BO | MFO6LA104 | 79.6 | 180 | 3 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT4 8/2 M4 |M5|M6| GEK106PT1B0 | MFO6LA104 | 54.8 | 125 | 3 20 3000 5 750 24 3600 6 900
6/1 —12/2 |M4|M5|M6| VES320PT3BO | MFO6LA104 | 79.6 | 180 | 3 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
8/1-16/2 M5|M6| VES320PT3BO | MFO6LA104 | 79.6 | 180 | 4 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
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IID CHARIO TBIRAIL II) DO UBIE GIRDER TROIIEY (DGT)
Iesvitessesmax et min sontindépendantes. Max and min speedsare independe nt.
IoL.1) MOTEUR POUR VARIATION IL1) INVERTER MOTOR
Plage mini [m/min] Plage maxi [m/min]
Taille | Moufl. Charge Réducteur | Sommier | Type moteur | Pcs | Variateur (50Hz)[ (60HzZ) : (50Hz) | (60Hz)
de de @ de a a
R End Range for min [m/min] | Range for max [m/min]
Frame Reg\’/)iig Load Gear type carrri]age Motor type | Pcs | Inverter [[5012)] (60Hz) o (50Hz) | (60Hz)
from | from from| to to
2 1.6t 2m VES342 GT09 |MFO06MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
VT 1.6t 2m VES342 GT09 |MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
4 3.2t2m VES342 GT09 |MFO6MA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
3.2t 2m VES342 GT09 |MFO6MA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
2 3.2t 1Am VES342 GT09 |MFO6LA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
3.2t 1Am VES342 GT09 |MFO6LA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
5t 2m VES342 GT09 | MFO6LA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
4 5t 2m VES342 GT09 |MFO6LA100| 1 VT007 4 4 16 16 32 32
VT2 6.3t 1Am VES342 GT09 |MFO6LA200| 1 VT007 2 2.4 10 10 20 24
6.3t 1Am VES342 GT09 |MFO6LA100| 1 VT022 4 4 16 16 32 32
6/1 7.5t 2m VES342 GT11  |MFO6MA200| 2 VT007 2 2.4 10 10 20 24
7.5t 2m VES342 GT11 MFO6LA100 | 2 VT022 4 4 20 20 40 40
8/1 10t 1Am VES342 GT11 |MFO6MA200| 2 VT022 2 2.4 10 10 20 24
10t 1Am VES342 GT11 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 20 20 40 40
21 6.3t 1Am VES342 GT11  |MFO6MA200| 2 VT007 2 2.4 10 10 20 24
42 6.3t 1Am VES342 GT11 MFO6LA100 | 2 VT022 4 4 20 20 40 40
41 10t 2m VES342 GT11  |MFO6MA200| 2 VT022 2 2.4 10 10 20 24
8/2 10t 2m VES342 GT11 MFO6LA100| 2 VT022 4 4 20 20 40 40
VT3 4 12.5t 1Am VES342 GT11 MFO6LA200 | 2 VT022 2 24 10 10 20 24
12.5t 1Am VES342 GT11 MFO6LA100 | 2 VT022 4 4 20 20 40 40
162//12 15t 2m VES342 GT14 |MFO6LA20P| 2 VT022 4 4 15 15 32 32
8/1 20t 1Am VES342 GT14 |MFO6LA20P| 2 | TM3 003 4 4 10 10 32 32
16/2 20t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 003 4 4 10 10 32 32
2/1-4/2| 10t1Am VES342 GT14 | MFO6LA200| 2 VT022 4 4 16 16 32 32
41 -8/2 20t 1Am VES342 GT14 |MFO6LA20P| 2 | TM3003 | 2.4 2.4 10 10 25 25
20t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 003 4 4 10 10 32 32
VT4 6/1 30t 1Am VES490 GT20 |MFO6LA20P| 2 VT022 2 24 10 10 20 24
12/2 30t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 003 4 4 10 10 32 32
8/1 40t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB200| 2 | TM3 003 2 2.4 10 10 20 24
16/2 40t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 004 4 4 10 10 32 32
4 20t 1Am VES490 GT20 |MFO06LA200| 2 VT022 2 2.4 10 10 20 24
20t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 003 4 4 10 10 32 32
82 40t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB200| 2 | TM3 003 2 2.4 10 10 20 24
VT5 40t 1Am VES490 GT20 |MFO6LB100| 2 | TM3 004 4 4 10 10 32 32
12/2 60t 1Am VES590 GT25 |MFO07XA200( 2 | TM3005 | 2.4 2.4 10 10 25 25
60t 1Am VES572 GT25 |MFO7XA200| 2 | TM3007 4 4 10 10 32 32
16/2 80t 1Am VES590 | GT25x6 |MFO7XA200( 2 | TM3007 | 2.4 24 10 10 25 25
80t 1Am VES572 | GT25x6 |MFO07XB200| 2 | TM3 011 4 4 10 10 32 32
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IIL2) MO TEUR BI VITESSE IIL.2) 2 SPEEDS MOTOR
Sommier Diam 50 Hz 60 Hz
Taille | Moufl. Charge | Réducteur | Type moteur galet |Pcs| Vitesse Maxi | Vitesse mini | Vitesse Maxi | Vitesse mini
[mm] (m/min] | ftomin] [ im/min]| ftomin] | im/min] | ftomin) [ mvming ] o/min]
Whl. 50 Hz 60 Hz
Frame Rope Load | Geartype | Motor type End | giam. | ps Max speed | Minspeed | Maxspeed | Min speed
Falls carriage p p p p
[mm] [m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm] |[m/min]| [rpm]
VT 2/1 1.6t 2m VES342 |MFO6MA104| GTO09 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/1 3.2t 2m VES342 |MFO6MA104| GT09 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1 3.2t 1Am | VES342 |MFO6MA104| GT09 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT2 a1 6.3t 1Am | VES342 | MFO6LA104 GTO09 100 | 1 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
6/1 7.5t 2m VES342 |MFO6MA104| GT11 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
8/1 10t 1Am | VES342 |MFO6MA104| GT11 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1-4/2 | 6.3t 1Am | VES342 |[MFO6MA104| GT11 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT3 4/1-8/2 [12.5t1Am | VES342 | MFO06LA104 GT11 100 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
6/1—-12/2 | 15t2m VES490 |MFO06LA104| GT20* 125 | 2 20 3000 5 750 24 3600 6 900
8/1-16/2| 20t 1Am | VES490 |MFO06LA104| GT20* 125 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
2/1-4/2 | 10t 1Am | VES490 |MFO06LA104| GT20* 125 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
VT4 4/1-8/2 | 20t 1Am | VES490 | MFO6LA104| GT20* 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
6/1—-12/2| 30t 1Am | VES5B5 | MFO7X-104 | GT25* 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
8/1-16/2 | 40t 1Am | VES5B5 | MFO7X-104 | GT25* 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
4/2 20t 1Am | VES490 |MFO6LA104 GT20 125 | 2 20 3000 5 750 24 3600 6 900
VTS 8/2 40t 1Am | VES5B5 | MFO7X-104 | GT25* 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
12/2 60t 1Am | VES5B5 | MF10M-104 GT25 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900
16/2 80t 1Am | VES5B5 |MF10M-104 | GT25x6 | 180 | 2 20 | 3000 5 750 24 | 3600 6 900

*) Sommier de taille plus importante que le standard en variation de vitesse / End truck bigger than with
inverter travelling
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Fabrication |Matériau / Material Finition
Finishing
1. Fonte / Cast 1. Acier / Steel 1. Paint /paint
2. Forgé / Forged 2. Tole / Steel plate .. . 2. Galva/ Galva
3. Extrudé / Extruded 3. Acie(de cémentation / Case- DeSIQn?t!on deS 3. Angdisé/
Ensembles et hardening steel mateériaux Anodised
sous ensembles |  Hoist Parts 4. Embouts/ Stamped| 2 T o el " 4 Nitruré / Nitrateq
du pa|an i_.l aCr);gcC%L;page/ ‘I;'rbionte FGS / Spherical cast | Material Designaﬁon
6. Usiné / Machined |6. Fonte grise / Grey cast iron
7. Traité / Hardened 7. Acier inoxidable / Acid-proof
steel
8. Aluminium / Aluminium
1|2|3|4|5|6|7 1|2|3|4|5|6|7|8 Description Standard | 1 |2|3|4
IChﬁssis du palan Hoist Frame
Thmbour \Drum * * S355J2G 3 EN10025
Guide cible \Rope guide . . . EN-GJS-500 |[EN1563 | °
Tra nt \Frame rods . . S355J2G 3 EN10025]| °
Flasque de \Frame e nds, . . .
tambour V11,2,3 S355MC EN10149
Flasque de \Frame ends, V4 . . . .
tambour and 5 S355J2G 3 EN10025
Couvercle de \Frame protection . . .
[protection cover DCO1 EN10130
Coffret électrique |Flecitnc cubicle * * DCO01 EN10130]| °
LJoint de Tambour [Drum se alnng POM
Boitierde
Jaccordement Junction box PPE+S B
Sous ensembles Rope Sheave
|poulie Assemblies
Po ulie \Rope sheaves . . . EN-GJS-700 [EN1563 | °
\Rope sheave . . .
Axe de la poulie |shafts S355J2G 3 EN10025
Taverse de Susp e nsion .. . .
susp e nsio n beam S355J2G 3 EN10025
|Boite 4 coin Rope Anchorage
Serre céble \Rope clamps . . S355J2G 3 EN10025 .
L fope anchorge |, . EN-GJS500 [EN1563 | *
Boite 4 coin ho using
Cosj* urboite a Rope anchorage |, . EN-GJS500 [EN1563 |
coin wedge
. _ ffope anchomge . . $355J2G3  [EN10025 .
Axe boite & coin |shaft
Mo ufle Hook
Crochet \Hook forging . . . 34CMo4QT [EN10083| °
Crochet \Hook forging ° ° * 34CNiMo 6QTIEN10083 |
Hook block
housing, 1,2,3,
Mo ufle pour VIl 2 {when 04 rope ) ) S355MC FN10149) *
3 avec 4/1 alls
Hook block ol |- $355J2G:3  [EN10025| *
Mo ufle ho using
Carterde moufle [Sheave cover * * DCO03 EN10130]| °
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Fabrication |Matériau / Material Finition
Finishing
1. Fonte / Cast 1. Acier / Steel 1. Paint /paint
2. Forgé / Forged 2. Tole / Steel plate .. . 2. Galva/ Galva
3. Extrudé / Extruded \;5’.82;355:6 ;:éTentation / Case- DeSIan’:lt!on des ?4 Azpdigé/
Ensembles et . 4. Trempf}fei::nue/ Quenched materlaux .”0 ,’55‘ .
. 4. Emboutis / Stamped| 4. Nitruré / Nitrated
sous ensembles | Hoist Parts PeCland tempered steel . . .
du palan Eli_.lgé/c&l;page/ ?r.O:onte FGS / Spherical cast Material Des,gnat,on
6. Usiné / Machined |6. Fonte grise / Grey cast iron
7. Traité / Hardened Z}eAer/:ier inoxidable / Acid-proof
8. Aluminium / Aluminium
1/2|3|4|5(6(7(1|2|3|4|5|6|7|8| Description Standard 1 2 3| 4
Hoisting
Ré duc te ur Gearbox
Boitierpour VIl et Gear.box . . - |G-AlS7Mg [EN1706
2 housing, 1,2
Gearbox
BoitierpourV13,4 |housing, 3,4 |* . . EN-GJS-500 |[EN1563
eth and 5
Pinio ns Gearwheels °le . AISI8620 |AISI8620
. Shafis inside .l . AISI8620  |ATSI8620
[Axe despinions |gearbox
[Accouplement Coupling . . S355J2G3  |[EN10025
[Moteurde levage Hoisting Motor
compsdumoteur |[Motorframe * . °| |AIMgSi-T5 |EN573
Axe duotor \Ro torshaft . . 42C 1Mo 4QTEN10083
Platine de fixation Mo unting . . .
mo te ur nge G-AlSi10Mg [EN1706
Mo unting
Platine de fixation |[flange, . . .
mo te ur MF13 motor MFI13 EN-GJI-200 |[EN1561
|Réducteurde Trave lling
dire c tion Gearbox
Gearbox . . .
Bo itier ho using G-AlSi10Mg [EN1706
Pinio ns Gearwheels °le . AISI8620 |AISI8620
Gearbox . .
[Axe des pinions sha fts AISI8620 |AISI8620
[Moteurde Tave lling
dire c tion Motor
Corpsdumoteur [Motorframe * . °| JAIMgSi-T5  |[EN573
[Axe duotor \Ro torshaft . . 42C Mo 4QTEN10083
Platine de fixation |Mo unting . . .
mo te ur nge G-AlSi10Mg [EN1706
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Fabrication |Matériau / Material Finition
Finishing
1. Fonte / Cast 1. Acier / Steel 1. Paint /paint
2. Forgé / Forged 2. Tole / Steel plate .. . 2. Galva/ Galva
3. Extrudé / Extruded 3. Acier de cémentation / Case- DESIQI’I?t!On des 3. Anodisé /
Ensembles et . Za'rl'(i:?r:nf} f;i:/nue/ Quenched materlaux /.4”0‘7"55‘0"
sous ensembles HOiSt PartS 4. Emboutis / Stamped| ahd tem%ered steel 4. Nitruré / Nitrated]
du palan Eli_.lgé/c&l;page/ ?r.O:onte FGS / Spherical cast Material Des,gnat,on
6. Usiné / Machined |6. Fonte grise / Grey cast iron
7. Traité / Hardened Z}eAer/:ier inoxidable / Acid-proof
8. Aluminium / Aluminium
1(2|3(4|(5/6|7|1|2({3|4|5(6|7 |8 Description Standard | 1 2 13| 4
IHPR LHT
Tave 1se Flrame beams . . S355J2G 3 EN10025 .
Fla sque Flame plates . . . S355J2G 3 EN10025| °
Axe desgaletsde |Tlavelwheel . .
direc tion sha fts S355J2G 3 EN10025
Galetsde . . .
dire c tion Travelwheels EN-GJS-700 |EN1563
Counter . . .
Contre poids we ig ht S235JRG 2 EN10025
[HPN NHT
Plaqueslatérales o . .
du chariot Tolley plates S355J2G 3 EN10025
Tio lle y
Chéassis du chariot|suspe nsion °le . .
suspendu rame S355J2G 3 EN10025
Trolle y
IAxe du chariot |suspension . . .
suspendu b<420 |shaft. b<420 S355J2G 3 EN10025
Tio lle y
IAxe du chariot |suspension . . .
suspendu b>420 |shaft, b>420 42CrMo4QT [EN10083
Galets Travelwheels | * . EN-GJS-700 |[EN1563 | °
Travelwheel . .
Axe desgalets sha fts S355J2G 3 EN10025
|Chariot birail DGT
Galets Tolley wheels|* . EN-GJS-700 |EN1563 | °
Tolley wheel . .
[Axe desgalets shafts (iff any) S355J2G 3 EN10025
Trolley wheel
supports (if . . .
Galets moteur any) EN-GJS-500 [EN1563
Sommierdu Tolley end . . .
chariot camages S275JR EN10025
Inte rme diate . . .
Caisson beam S355J2G 3 EN10025
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SURFACE

TREATMENT

Steelparts

Ia peinture, le temps de séchage et la
température sontchoisisenaccord avec les
notices des fabricants de peinture. De plus
elle est garantie 5 anscliché 7 RE3.

Painting, drying time and te mpe rature
are chosen according to paint
manufac ture s instruc tions. Painting is
guaranteed 5 yearsstereotyped 7 RE3.

Peinture liquide
Wet painting

Variante : Peinture en poudre
Alternative: Powder coating

Parties métallique,

Parties métalliques,
couvercles et capots,

Parties métallique,

Parties métalliques,
couvercles et capots,

VERLINDE reserwesthe rightto alteroramend the above information witho ut no tic e

Groupe de parties portant des arties en aluminium parties portant des arties en aluminium
produit charges ")31‘  part itti charges ")31‘ | part itti
eel parts, outfitting eel parts, outfitting
Product group f:;e’ ifr ar ts; rlt.soad parts, covers, f::reliﬁ arts;rl;soad parts as covers,
ying p Aluminium parts ying p Aluminium parts
Plaques d’appuis / End Plaques d’appuis / End
plates plates
Poutre de charge / Poutre de charge /
Support beam Support beam
Eléménts et Boite a coin / Wedge Capots Boite a coin/ Wedge Capots
composants locking Covers locking Covers
Parts and Support de poulie / Etc. Support de poulie / Etc.
components Pulley support Pulley support
Moufle / Hook block Moufle / Hook block
Plaque latérale moufle / Plagque latérale moufle /
Hook side plate Hook side plate
Chariot / Trolley Chariot / Trolley
Classe Class caMm cz2Mm
Peinture
normalisée SO 12944-5 S2.15 EP/P'20121 :/?4‘[‘ ; EP/P'20101 :/?4‘[‘ ;
s } ’ i ’ - [code - [code
Painting EP120/2-FeSa2’s EP80/1-FeSa2Y2 couleur / color code] couleur / color code]
system
Steel work 05 (SFS 8145) 05 (SFS 8145) 05 (SFS 8145) 05 (SFS 8145)
S S Lavage dégraissage Lavage dégraissage
Traitement Lavage deg(alssage et | Lavage degralssage et zingage ou zingage ou
. Grenaillage Grenaillage . :
préalable phosphatation phosphatation
imi Wash, removal of Wash, removal of Wash, removal of Wash, removal of
Preliminary grease grease ) )
treatment Shot blasting Sa2¥z Shot blasting Sa2¥z grease grease
Zinc or phosphate Zinc or phosphate
. Peinture primaire
Pe_lntqre EPOXY
primaire E . .
L . poxy priming paint
Priming paint 1x60 um
. N . I Revétement epoxy Revétement epoxy
Peinture de Peinture de f|r.1|t_|on' Peinture de f|rj|t_|on' poudre polyester poudre polyester Epoxy
oo EPOXY Epoxy finishing | EPOXY Epoxy finishing
finition paint paint Epoxy polyester polyester powder
Finishing paint powder coating coating
1x60 um 1x80 um 1x100 um 1x100 um
Epaisseur
totale
120 um 80 um 100 um 100 um
Total " H H H
thickness
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Code de couleur

Colorcode
Pieces Part Code
Unité de levage | Hoisting unit
Enveloppe palan Hoist frame RAL 7021
Capot Frame cover DZ 2369
Enveloppe moteur | Hoist motor Aluminum
de levage (frame)
Capot ventilateur | Hoist motor (fan RAL 7021
moteur de levage | cover)
Réducteur de Hoist gear (frame) | RAL 7021
levage
Boite de Junction box RAL 7021
raccordement
Mouflage Rope reeving
Crochet Hook forging RAL 7021
Barre de liaison Cross bar RAL 7021
Flasque de Hook sheave RAL 1021
crochet cover plate
Plaque de Locking plate RAL 7021
verrouillage
Poulie Sheave RAL 7021
Support de poulie | Sheave support RAL 7021
Guide cable Rope guide Jaune passivé

Yellow passivated

Parties électriques

Electrical cubicle

*) Fe/Zn 12 cC ISO R 2081

Fond de coffret Cubicle bottom RAL 7021

Capot de coffret Cubicle cover DZ 2369

Support coffret (CLL)IbiCIe support RAL 7021

Tole de fond Back plate (L) RAL 7021

Contre poids Counterweight RAL 7021

Chariot Trolley

Chariot Trolley, D RAL 7021

Mécanisme de Traveling

direction machinery

Enveloppe moteur | Travel motor Anodisé (noir)

de direction (frame) Anodized (black)

Réducteur Travel gear RAL 7021

(frame)
Galets Travel wheel RAL 7021
Couleur Color Peinture / Paint

Gris noir Black grey RAL 7021
Argent Silver RAL 9006
Jaune cadmium Cadmium Yellow RAL 1021
Jaune melon Melon yellow RAL 1028
Vert peppermint Green peppermint | DZ 2369
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Couleur spéciale

Process idem std

Possibilité de faire une mise en peinture de couleur
différente que ce que nous proposons en standard.

Special Color

propose out of standard.

Process idem to our std

Possibility paint in different color that what we

Couche de peinture plus épaisse Coat of thicker paint
Process = Process =
Traitement préalable Lavage dégraissage et Grenaillage
Prelimi treat t Wash, removal of grease
reliminary treatmen Shot blasting Sa2¥s
Peinture primaire Peinture primaire EPOXY / Epoxy priming paint
Priming paint 1x100 pm
Peinture de finition Peinture de finition EPOXY / Epoxy finishing paint
Finishing paint 1x100 pm
Epaisseur totale
. 200 pm
Total thickness H

Peinture pour un environnement Offshore

Process = Process =
Traitement préalable Lavage dégraissage et Grenaillage
Preliminary treatment Wash, remov.a/ of grease
Shot blasting Sa2Yz
Sous couche sous couche Zinc epoxy / basic layer Zinc epoxy
Basic layer 1x40 pm
Peinture primaire Peinture primaire EPOXY / Epoxy priming paint
Priming paint 1x80 um
Peinture de finition Peinture de finition EPOXY / Epoxy finishing paint
Finishing paint 1x40 um
Epaisseur totale
Total thickness 160 um

Painting for an Offshore environment
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